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O PROGRAMA

Programa de Educacao Tutorial (PET) ¢ um projeto do governo federal que visa a
melhoria do ensino superior do Brasil. Por edital, o Ministério da Educacao (MEC)
aprova mediante selecdo, a formagdo de grupos tutoriais, compostos por até¢ doze
alunos bolsistas e no maximo seis alunos nao bolsistas, orientados por um professor-
tutor.

HISTORICO

O grupo PET Mecatronica foi aprovado em dezembro de 2010 com o objetivo
principal de fortalecer, tanto o Curso Superior de Tecnologia em Mecatronica
Industrial, quanto o Curso de Engenharia Mecatronica. Atualmente este grupo €
composto por doze alunos bolsistas, seis alunos nao bolsistas € um professor-tutor,
desempenhando atividades de ensino, pesquisa e extensao.

MISSAO

Contribuir para o fortalecimento do IFSC e em especial aos Cursos de Graduagao e
Pos-Graduagao em Mecatrdnica, assegurando a todos os discentes, petianos ou nao,
uma formacdo académica mais ampla proporcionada por experiéncias
extracurriculares.

ESTRUTURA

O grupo de alunos do PET Mecatrdnica ¢ coordenado por um professor-tutor que ¢
selecionado por edital especifico para um tri€nio de mandato. O tutor, por sua vez, ¢
subordinado a Coordenagao do Curso de Graduagdo em Engenharia Mecatronica ¢ a
Pro-Reitoria de Ensino (PROEN) do IFSC. A selecdao ou substitui¢do de petianos, a
elaboracdo do planejamento e relatérios de atividades do grupo, a orientagdo dos
integrantes, o gerenciamento e a prestacao de contas dos recursos financeiros e a
organizagao para participacao de eventos sdo algumas das tarefas do tutor.

Para o acompanhamento e a avaliacdo dos grupos PET da instituicao existe o Comité
Local de Acompanhamento e Avaliagio (CLAA). No IFSC, o CLAA possui
regimento proprio estabelecido pela Resolugcdo CEPE/IFSC n°164/2011. Participam
deste comité os tutores e representantes dos alunos bolsistas dos grupos PET,
coordenadores dos cursos envolvidos e os representantes da PROEX, da PROPI e da
PROEN que preside o referido comité.
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A comunicag¢do entre a PROEN do IFSC e o MEC referente a assuntos do PET ¢ via a
Secretaria de Educacdo Superior (SESu). Essa secretdria também realiza o
acompanhamento e a avaliagdo dos grupos PET de todas as Instituigdes de Ensino
Superior (IES) do Brasil via a Comissao Nacional de Acompanhamento e Avaliagao
PET. Esta comissdo ¢ composta por tutores e professores conhecedores do programa
sendo 50% indicados pela Executiva Nacional do PET e 50% indicados pela SESu
presidida por representante da SESu.

Saiba mais em: http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/petmecatronica/
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RELATORIOS ANUAIS DE ATIVIDADES
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IES:
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA

Grupo:
M ecatronica

Tutor:
NELSO GAUZE BONACORSO

Ano:
2013

Somat6rio da carga horéria das atividades:
0

Plenamente desenvolvido

Atividade - ATIVIDADE 1. Capacitacdo CAD

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

ATIVIDADE 1: Essafoi aatividade de base para habilitar aos alunos envolvidos no grupo PET a condicéo para
poder modelar os projetos de maquinas e equipamentos. Todos 0s aunos realizaram essa atividade de forma
satisfatoria. ATIVIDADE 3: Dos 3 (trés) aunos que participaram do curso, apenas dois realizaram ainscricéo, e
finalizaram o curso com éxito, e receberam o certificado de concluséo do curso. O terceiro aluno, ndo conseguiu
realizar ainscricdo, e por isso, apenas teve acesso ao material utilizado e disponibilizado pelo tutor.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 21/03/2013 31/07/2013

Descricao/Justificativa:

ATIVIDADE 1: Capacitagdo CAD Os bolsistas do PET Mecatronica receberam capacitagdo introdutéria de
utilizagcdo de Sistemas CAD (Desenho/Projeto Auxiliado por Computador). O programa/sistema CAD comercial
SolidWorks, foi utilizado como ferramenta para o desenvolvimento das técnicas de modelagem 3D de pegas,
montagens e desenhos técnicos. DUvidas eram sanadas pelo tutor ou mesmo entre os préprios bolsistas, conforme o
aprendizado e desenvolvimento dac

Objetivos:
Aprender a utilizar e aplicar um sistema CAD para modelagem 3D de equipamentos;
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Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

A metodol ogia introdutéria consistiu de aulas/orientagOes expositivas, apresentadas pelo tutor do grupo PET, aos
bolsistas. Um conjunto de exercicios aplicados, foram solicitados para que os bolsistas aplicassem as técnicas e
assim pudessem explorar os recursos do sistema CAD, no sentido de aprender ja aplicando o conhecimento.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicaces, etc:

- Todos os bolsistas PET foram capacitados a utilizar e aplicar um sistema CAD 3D. Esse conhecimento, serve de
base para o projeto de produtos e de equipamentos, normalmente desenvolvidos no contexto de outras atividades do
grupo PET. - Integragéo do grupo PET na atividade, independente da fase do bolsista, fosse ele calouro ou veterano
no curso de graduacéo.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:
- Acompanhamento da realizagdo dos exercicios; - Completude na execucdo dos exercicios; - Qualidade na
execucao dos exercicios.

Atividade - ATIVIDADE 3. Curso de Propriedade | ntelectual

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacéo Atividade:

ATIVIDADE 1. Essafoi aatividade de base para habilitar aos alunos envolvidos no grupo PET a condicdo para
poder modelar os projetos de maquinas e equipamentos. Todos o0s alunos realizaram atividade de forma
satisfatoria. ATIVIDADE 3: Dos 3 (trés) alunos que participaram do curso, apenas dois realizaram ainscri¢éo, e
finalizaram o curso com éxito, e receberam o certificado de concluséo do curso. O terceiro aluno, ndo conseguiu
realizar ainscricao, e por isso, apenas teve acesso ao material utilizado e disponibilizado pelo tutor.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 19/08/2013 14/10/2013

Descricao/Justificativa:

A atividade consistiu na participacdo em um curso introdutorio sobre Propriedade Intelectual. A carga horariatotal
€ de 75 horas, a serealizar no periodo de 19 de agosto a 6 de outubro. o curso serarealizado a distancia, por meio
da plataforma da OMPI (Organizagdo Mundia de Propriedade Intelectual). O contetido nacional do curso, de nivel
basico, sera totalmente desenvolvido por especiaistas brasileiros, incluindo temas como: direitos autorais, patentes,
marcas, indicacdes geogréficas, desenhos industriais, protecao de novas variedades vegetai/cultivares,
concorrénciadesleal, informacado tecnol dgica, contratos de tecnol ogia e tratados internacionais.

Objetivos:
- Apresentar uma visdo atualizada dos mecanismos de protecéo das criagOes intelectuais, enfocando o arcabouco
legal brasileiro e as atribuigdes do INPI.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):
Durante o periodo de realizacéo do curso, os alunos participaréo do curso, estudando o material disponibilizado.
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Paralelamente, os contelidos serdo discutidos no grupo PET, de forma a criar um ambiante de aprendizado
compartilhado e de debate.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacoes, etc:
- Aprendizado dos conceitos basicos de Pl (Propriedade Intelectual);

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

- Acompanhamento das atividades e contelidos apresentados no curso; - Verificacdo do aprendizado, respondendo

aos exercicios e questdes. - Realizacdo do teste final; - Obtencéo do certificado do curso.

Atividade - Participacao na SNCT 2013

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

ATIVIDADE 1: Essafoi aatividade de base para habilitar aos alunos envolvidos no grupo PET a condic¢éo para
poder modelar os projetos de méaquinas e equipamentos. Todos 0s alunos realizaram essa atividade de forma
satisfatoria. ATIVIDADE 3: Dos 3 (trés) alunos que participaram do curso, apenas dois realizaram ainscri¢éo, e
finalizaram o curso com éxito, e receberam o certificado de concluséo do curso. O terceiro aluno, ndo conseguiu
realizar ainscrigdo, e por isso, apenas teve acesso ao material utilizado e disponibilizado pelo tutor.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 21/10/2013 24/10/2013
Descricao/Justificativa:

Os aunos do Grupo PET Mecatronica apresentaram os resultados parciais das atividades que estdo sendo
desenvolvidas no ano de 2013.

Objetivos:
- Divulgar as atividades do grupo;

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

- Apresentacdo oral; - Exposicdo de posteres durante a semang; - Atendimento ao publico visitante na SNCT 2013.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagao dos resultados, publicacdes, etc:

- Divulgacéo das atividades do grupo para ainstituicdo, e especia mente aos alunos dos cursos que integram o
grupo PET Mecatronica; - Plangjamento das apresentacdes orais; - Criacdo de posteres

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:
- Participacéo e integracdo na execucdo das atividades planejadas.
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Par cialmente desenvolvido

Atividade - ATIVIDADE 2; Projeto de Equipamentos M ecatr 6nicos

Avaliacao:
Parcialmente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Nessa atividade, as duas duplas de alunos que formaram as equipes de desenvolvimento tiveram resultados
diferentes quanto a conclusdo da atividade. No projeto 1, da estruturacom 3 eixos lineares X, Y e Z juntamente
com um eixo angular, os alunos concluiram as etapas de desenvolvimento do projeto: informacional, conceitual, e
detalhado. O prototipo foi fabricado, montando, e junto ao alunos do Modulo IV do CST em Mecatronica
Industrial, foi automatizado e testado. No projeto 2, do projeto da prensa de tijol os, 0s alunos conseguiram concluir
apenas o projeto conceitual da maguina. Foi feita uma avaliacéo dos resultados, e percebeu-se que a dupla de
alunos, ainda das fases iniciais do curso, ainda precisariam de competéncias de outras fases do curso para poderem
finalizar o projeto. A atividade embora ndo tenha sido concluida, como planejado, permitiu aos alunos uma
experiénciainicial no desenvolvimento de projetos de méquinas .

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 13/08/2013 20/12/2013

Descricao/Justificativa:

Nessa atividade, os bolsistas trabalharam em duas duplas. A cada dupla, foi destinado o projeto de um
eguipamento. O projeto 1, foi de uma estruturacom 3 eixos lineares X, Y e Z juntamente com um eixo angular
formam uma méquina que aumenta a vel ocidade dos processos de pintura de maguinas empilhadeiras juntamente
com a precisdo e qualidade do servico. Serdo realizados os projetos informacional, conceitual e preliminar afim de
decidir os melhores parametros para a construcao/fabricacéo. O projeto 2, consistiu em realizar as fases de projeto
informacional e conceitual de uma maquina para conformacdo de tijolos

Objetivos:
- Experimentar o processo de projeto de equipamentos mecatronicos, aplicando o CAD e o processo de projeto de
produtos.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

Serarealizado o projeto informacional, para a definicéo das especificacdes de projeto do produto. Serdo realizados
0S escopos técnico, funcional e de atividades, juntamente com a montagem do cronograma e a pesguisa de mercado
e identificacéo de clientes. Depois serarealizado o projeto conceitual, onde seréo colocadas as concepgdes do
produto, a estrutura funcional, uma descricéo aproximada de funcionamento do projeto, levando em consideracdo
as informages obtidas no projeto informacional. Serdo feitas a estrutura funcional abordando as fungdes globais e
parciais do projeto. Serarealizada a modularizac&o e concepcdo de possivel's tipos de montagens. O projeto
preliminar serdiniciado, onde foram modelados os componentes mecéanicos do protatipo.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicaces, etc:
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- Projeto e construcdo de dois protétipos: 1- Estrutura mecanica de movimentacéo X, Y, e Z. 2- Protétipo
conceitual da prensa para conformacao de tijolos

Qual ser& a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:
- Acompanhamento na execucéo das atividades planegjadas; - apresentacdo expositiva ao grupo PET, do
desenvolvimento realizado; - Avaliago da qualidade do prot6tipo construido; -
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IES:
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA

Grupo:
M ecatronica

Tutor:
NELSO GAUZE BONACORSO

Ano:
2014

Somat6rio da carga horéria das atividades:
0

Plenamente desenvolvido

Atividade - Capacitacao dos alunosdo PET Mecatronica

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Capacitacdo dos alunos do PET Mecatrénica: Inicialmente foi ampliado o nUmero de alunos do grupo PET
Mecatronica, de quatro para sete (seis bolsistas e um néo bolsista), para viabilizar o atendimento dos objetivos das
atividades propostas para 0 ano de 2014. Na sequéncia, 0s novos petianos foram integrados ao grupo e nesta
atividade de preparacéo para o desenvolvimento de equipamentos didéticos. Essa atividade de base capacitou todos
os alunos em plangjamento e elaboracédo de projeto de produto, em fazer revisdo bibliografica e compreender as
tecnologias usadas para o controle de movimento. Todos os alunos do grupo realizaram essa atividade de forma
satisfatoria. Desenvolvimento dos médul os didati cos de controle de movimento: Os alunos do grupo PET, sob a
orientacdo do tutor, projetaram e montaram os dois equi pamentos didati cos propostos com concepcdes
diferenciadas para 0 ensino de controle de movimento. Na sequéncia, os dois protoétipos foram testados em diversas
situacOes de operacdo. Os resultados obtidos validam sua aplicacéo como ferramenta de ensino. Por fim, os
docentes das disciplinas de Controle de Processos e de Acionamentos Eletromecanicos do Curso de Engenharia
Mecatronica do | FSC avaliaram positivamente, tanto o protoétipo do equipamento didatico de movimentacdo linear,
guanto o de movimentagao rotacional.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 03/02/2014 19/12/2014
Descrigao/Justificativa:
Os alunos do PET Mecatronica estdo atual mente aprendendo arealizar busca de informacfes sobre médulos

didaticos comerciais e artigos sobre desenvolvimentos de equipamentos direcionados ao ensino de controle de
movimento, via atuadores el étricos. Esse procedimento permite conhecer e avaliar o estado da arte no Brasil e no
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mundo. A seguir, irei capacité-los em plangjamento e elaboracéo do projeto dos modul os didéticos para que 0s
respectivos prototipos atendam as necessidades dos usuarios: docentes e discentes dos cursos de graduagéo em
mecatronica. Na sequéncia, irel transmitir os conhecimentos e tecnol ogias existentes no controle de movimento
para que o0s equipamentos didéati cos desenvolvidos sejam robustos e flexiveis. Por fim, irel orienté-los na
elaboracdo de artigos para divulgacéo.

Objetivos:

- Aprender arealizar uma revisao bibliogréfica sobre um tema especifico; - Saber aplicar metodologia parao
desenvolvimento de produto; - Conhecer os diferentes elementos e suas tecnol ogias aplicadas no controle de
movimento; - Adquirir competéncia para elaborar artigo.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):
Apresentacdes expositivas, demonstracéo do funcionamento de componentes/equi pamentos e orientactes
realizadas pelo tutor aos alunos do PET Mecatronica sdo as metodol ogias atual mente aplicadas.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacdes, etc:

Essa atividade de capacitacéo faz crescer a autonomia dos alunos do grupo, contribuindo para a elevagéo
académica dos discentes de graduagéo, tendo um efeito multiplicador sobre seus colegas e, com isso, proporciona
uma melhoriaem cadeia: curso de graduacéo, |ES e sociedade.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:
O acompanhamento com a observacdo da aplicacdo dos conhecimentos transmitidos aos alunos do grupo PET nas
outras atividades planejadas para 0 ano de 2014, sera a metodologia paraavaliar essa atividade de capacitacéo.

Atividade - Desenvolvimento dos moédulos didaticos de controle de
movimento

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Capacitacdo dos alunos do PET Mecatrénica: Inicialmente foi ampliado o nimero de alunos do grupo PET
Mecatronica, de quatro para sete (seis bolsistas e um n&o bolsista), para viabilizar o atendimento dos objetivos das
atividades propostas para o ano de 2014. Na sequéncia, 0s novos petianos foram integrados ao grupo e nesta
atividade de preparagéo para o desenvolvimento de equipamentos didaticos. Essa atividade de base capacitou todos
os alunos em plangjamento e elaboracdo de projeto de produto, em fazer revisdo bibliografica e compreender as
tecnologias usadas para o controle de movimento. Todos os alunos do grupo realizaram essa atividade de forma
satisfatoria. Desenvolvimento dos médul os didati cos de controle de movimento: Os alunos do grupo PET, sob a
orientacdo do tutor, projetaram e montaram os dois equi pamentos didati cos propostos com concepcdes
diferenciadas para 0 ensino de controle de movimento. Na sequéncia, os dois prototipos foram testados em diversas
situacOes de operagdo. Os resultados obtidos validam sua aplicacéo como ferramenta de ensino. Por fim, 0s
docentes das disciplinas de Controle de Processos e de Acionamentos Eletromecanicos do Curso de Engenharia
Mecatrénica do |FSC avaliaram positivamente, tanto o prot6tipo do equipamento didético de movimentacéo linear,
guanto o de movimentacao rotacional.
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CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/04/2004 30/09/2014

Descricao/Justificativa:

O controle de movimento via atuadores el étricos esta presente nos equi pamentos automati zados, como robds
industriais e méquinas de comando numeérico, para desempenhar as mais diversas tarefas autométicas de producao.
Diversas tecnologias referentes ao acionamento el étrico, transmissdes, controladores e sensores sao usadas em
funcéo das caracteristicas cinematicas desejadas nos eixos de movimentacdo linear ou rotacional dos referidos
equipamentos. Entretanto, ha uma caréncia de bons equipamentos didati cos para o ensino de controle de
movimento nos cursos de graduacdo em mecatronica. Os comerciais existentes, além de limitados quanto a
flexibilidade de alteracdo das tecnologias sdo, em sua grande maioria, provenientes do exterior com elevado custo
de agquisicéo e de manutencéo.

Objetivos:

- Aplicar os conhecimentos de metodol ogia de projeto no desenvolvimento de dois médul os didaticos de controle
de movimento; - Equipar de maneirainteligente e econdmica o Laboratorio de Controle de Processo; - Facilitar o
aprendizado dos discentes do curso de graduacdo referente a sistemas realimentados; - Capacitar os alunos do
grupo PET em desenvolvimentos de médul os didaticos.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Na etapa de projeto dos modul os didéticos sera aplicada a metodol ogia de desenvol vimento de produto com suas
fases caracteristicas. Na etapa de construcdo dos equipamentos algumas pecas serdo fabricadas pel os técnicos do
IFSC nas oficinas do préprio Departamento de Metal-Mecanica. A montagem dos equipamentos e 0s ensaios de

validacdo dos prototipos serdo realizados pel os integrantes do grupo PET.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicaces, etc:

Essa atividade visa equipar o Laboratorio de Controle de Processos com dois modul os didéticos de controle de
movimento. Essa acéo ira proporcionar a melhoria do curso de graduacéo, da | ES e da educagdo tecnol ogica.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:
O parecer dos professores, das disciplinas de Controle de Processo do IFSC e de outras |ES, sobre a qualidade dos
prototipos gerados e sua potencialidade sera a metodol ogia empregada para avaliar essa atividade.

Par cialmente desenvolvido

Atividade - Documentacao, publicacao e divulgacao dos equipamentos
didaticos

Avaliagao:
Parcialmente desenvolvido
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Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Documentacdo, publicacéo e divulgacao dos equipamentos didéticos: Nesta atividade os alunos do grupo PET
Mecatronica, sob a orientagdo do tutor, elaboraram os manuais de instalagéo, operacéo, manutencao e o de
orientacdo de aulas préti cas dos equipamentos didati cos desenvolvidos. Eles também apresentaram os resultados
parciais das atividades na SNCT 2014. Essa divulgacéo ao publico visitante se deu nas modalidades. poster,
seminario e demonstracéo prética do funcionamento dos equipamentos. Atualmente, o grupo esta concluindo a
elaboracdo do curso de capacitacéo dos equipamentos para os docentes e discentes da Engenharia Mecatrénica e de
dois artigos destinados a divulgacdo em congresso e em revista.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/10/2014 19/12/2014

Descricao/Justificativa:

N&o basta apenas planejar, projetar e construir prototipos didéticos. SO essas agdes ndo garantem sucesso de uso
por um longo tempo na educacéo tecnol 6gica. Para difundir seus beneficios no meio académico € necessario
documentar, divulgar em feiras e publicar em congressos e revistas.

Objetivos:

- Desenvolver um roteiro de experimentos parafacilitar 0 seu uso na mecatrénica; - Criar o manual de instalacéo,
operacao e manutencdo dos modulos didaticos; - Promover a capacitacdo de docentes e discentes da graduacdo de
mecatrénica; - Divulgar as potencialidades dos equipamentos didaticos para |FSC e outras |ES.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):
Todas as partes desta atividade serdo inicialmente plangjadas e discutidas no ambito do grupo PET Mecatronica. As
respectivas realizagcoes seréo executadas pelos alunos petianos sob a coordenagédo e apoio do tutor.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacdes, etc:

Essa atividade visa socializar os resultados obtidos por meio da divulgacéo em eventos tecnol 6gicos como
exposicao em feiras e no proprio site da mecatronica. Além disso, pretende-se publicar dois artigos, um em revista
€ outro em congresso.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

O parecer dos revisores de artigo em revista e em congresso sera a metodol ogia empregada para avaliar essa
atividade. O parecer dos capacitados pelo PET sobre a qualidade do referido curso também sera usada para avaliar
essa atividade.

AURELIO DA COSTA SABINONETTO 17/04/2019 21:08:11 - P4gina 4ded



m Ministério da Educacéo
E SI G PET Relatorio de Atividades %(;;315

Sistemna de Informagéoc Gerencial

l ® ' para Programa de Educagéo Tutorial

| nfor magbes do Relatorio

|ES:
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA

Grupo:
M ecatrénica

Tutor:
NELSO GAUZE BONACORSO

Ano:
2015

Somatorio da carga horéria das atividades:
0

Nao desenvolvido

Atividade - ffff

Avaliacao:
N&o desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacédo Atividade:

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/01/2015 01/02/2015
Descricao/Justificativa:
gh
Objetivos:
hhjj
Como a atividade sera realizada? (M etodologia):
dfg

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacOes, etc:
fgh

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:
fgh
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Plenamente desenvolvido

Atividade - Capacitacao em readequacao tecnologica, robdtica e
soldagem

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacéo Atividade:

Duas atividades, n&o propostas inicialmente no plang amento anual de 2015, foram executadas pelo grupo PET

M ecatrénica e estéo incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatorio anual de 2015. A Selecdo
de alunos para o PET Mecatronicafoi a primeira atividade adicional, executada em julho de 2015, visando ampliar
de sete (seis bolsistas e um n&o bolsista) para onze (nove bolsistas e dois ndo bolsistas). Essa ampliagdo dos
integrantes do grupo foi necessaria em fungdo do atendimento de mais uma demanda do Curso de Graduacdo em
Mecatrénica. A implantacdo da cultura 5S nos novos ambientes do Curso da Mecatrénica, Laboratério de Projeto
Integrador e Almoxarifado, foi areferida demanda executada como a segunda atividade adicional pelo grupo PET.
Todas as atividades propostas no planejamento do ano de 2015 foram desenvolvidas plenamente. Conseguimos
suplantar as dificuldades financeiras de execucao das referidas atividades, decorrente do n&o pagamento da verba
de custeio 2015 pelo FNDE até a data da escrita deste relatério (22/02/2016), via outras fontes de recursos. Os
aspectos mais rel evantes dessas atividades estéo descritos a seguir. Capacitacdo em readequacdo tecnol ogica,
robdtica e soldagem: Inicialmente os alunos do grupo PET Mecatronica foram capacitados em ciéncia da
readequacdo tecnol dgica, roboticaindustrial e soldagem elétrica. Na sequéncia, os alunos foram orientados no
sentido de desenvolver o plano de readequacado tecnol dgica do rob6 de soldagem e aplicar metodologia de projeto
para o desenvolvimento da melhor solucéo para cada parte do robd. Por Ultimo, as melhores solucdes para 0
acoplamento do robd ao trilho, o proprio trilho (eixo X), as pecas de suporte da estrutura mecénica, o sistema de
transmiss&o dos eixos A e B de orientagéo da tocha e ainterface homem-méaquina (IHM) foram detalhadas paraa
fabricacdo. Readequacdo tecnol 6gica de um robd para uso em soldagem: Os alunos do grupo PET, sob a orientagdo
do tutor, encaminharam as compras de componentes e as pegas para fabricacdo. Depois realizaram a montagem, 0s
testes de desempenho dos conjuntos mecatronicos. Na sequéncia, o referido equipamento readequado foi testado
em diversas situacdes de operacao: solda de unido e de revestimento com e sem oscilagéo da tocha de soldagem. Os
resultados produzidos de soldagem permitem afirmar que o rob6 readequado é robusto e confiavel parao uso em
laborat6rio como uma ferramenta de ensino e desenvolvimento de pesquisa na area de procedimentos de soldagem
aarco el étrico. Documentacdo e divulgacéo da readequacao tecnol 6gica do robd: Nesta atividade os alunos do
grupo PET Mecatronica, sob a orientacdo do tutor, documentaram a readequacao tecnol gica realizada no robd de
solda. O novo manual do referido equipamento esta nafase de conclusdo. O artigo (Célula robotizada flexivel para
soldagem de componentes estruturais de pecas metdlicas - Desenvolvimento da interface homem-maquina) foi
publicado no Seminario do Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacdo do |FSC SEPEI 2015 nas modalidades:
apresentacdo oral e poster. Dois alunos bolsistas do PET Mecatronica participaram do evento em Floriandpolis/SC,
periodo de 23 a 27 de novembro de 2015. Além disso, o grupo PET Mecatrénica do IFSC foi convidado pelo MEC
para expor em seu estande, o referido projeto de readequagdo tecnol 6gica do robd de soldagem, no evento
internacional de competicao tecnol 6gica conhecido por WorldSkills Competition. Este evento foi realizado pela
primeiravez na América Latina com a participacéo de alunos-competidores de mais de 50 paises. Um aluno
bolsistado PET Mecatrénica participou do evento que ocorreu no Anhembi Parque - S8o Paulo/SP de 11 a 16 de
agosto de 2015.
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CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/01/2015 31/05/2015

Descricao/Justificativa:

A robética é uma das areas de conhecimento a ser aprimorada. As respectivas disciplinas ndo exploram totalmente
as aplicagdes préticas. Por isso, 0 plangjamento contempla a soldagem robotizada por ser a principal tarefa
desempenhada pelos robds. Atualmente, os alunos do PET est&o aprendendo sobre a ciéncia da readequacdo. Na
sequéncia, irei capacité-los em robdtica bésica para que se tenha o entendimento do funcionamento da cadeia
cineméticados robds. A seguir, irei transmitir os conhecimentos e tecnol ogias referentes a soldagem automética
para que sejam levados em consideracdo no trabalho. Por fim, ser& elaborado em conjunto o plano de readequacéo
tecnol 6gica de um rob6 desatualizado de nossa |ES, contendo todos os itens a serem substituidos ou acrescentados
e suas respectivas solugdes.

Objetivos:

- Definir os requisitos cinematicos do rob6 em funcéo das necessidades da soldagem; - Conhecer 0s parametros
cinematicos originais do robd; - Elaborar o plano de readequacéo tecnol gica do robd; - Aplicar metodologia de
projeto para a elaboragdo das solugdes possiveis; - Selecionar amelhor solucdo para cada parte a ser readequada; -
Conhecer tecnologias e selecionar componentes para alteragdo de cada parte do robé.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Essa atividade sera inicialmente desenvolvida com base em apresentacdes expositivas, simulagdes em computador,
demonstracéo de funcionamento de componentes e equi pamentos em laboratorio. Na sequencia, irel orientar 0s
petianos a elaborar em conjunto o plano de readequagdo tecnol dgica do robd. Posteriormente, a metodologia de
projeto sera aplicada para a busca da melhor solucdo para cada parte do rob6 a ser readequada.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacfes, etc:

Essa atividade de capacitacéo juntamente com a elaboracdo de um plano de readequacéo tecnol 6gica faz crescer a
autonomia dos alunos do grupo, contribuindo para a elevacdo académica dos discentes de graduagéo, tendo um
efeito multiplicador sobre seus colegas e, com isso, proporciona uma melhoriaem cadeia: curso de graduacgéo, |IES
e sociedade.

Qual ser& a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

O acompanhamento com a observacdo da aplicacdo dos conhecimentos transmitidos aos alunos do grupo PET na
elaboracdo e execucdo inicial do plano de readequacao tecnol égica do robd, sera a metodologia para avaliar essa
atividade de capacitacéo.

Atividade - Readequacao tecnol6gica de um rob0 para uso em soldagem

Avaliacéo:
Plenamente desenvolvido
Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Duas atividades, ndo propostas inicialmente no planejamento anual de 2015, foram executadas pelo grupo PET
M ecatronica e estdo incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatério anual de 2015. A Selecéo
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de alunos parao PET Mecatronicafoi a primeira atividade adicional, executada em julho de 2015, visando ampliar
de sete (seis bolsistas e um ndo bolsista) para onze (nove bolsistas e dois ndo bolsistas). Essa ampliacéo dos
integrantes do grupo foi necessaria em fungdo do atendimento de mais uma demanda do Curso de Graduagdo em
Mecatronica. A implantacdo da cultura 5S nos novos ambientes do Curso da Mecatrénica, Laboratério de Projeto
Integrador e Almoxarifado, foi areferida demanda executada como a segunda atividade adicional pelo grupo PET.
Todas as atividades propostas no planejamento do ano de 2015 foram desenvolvidas plenamente. Conseguimos
suplantar as dificuldades financeiras de execucao das referidas atividades, decorrente do ndo pagamento da verba
de custeio 2015 pelo FNDE até a data da escrita deste relatorio (22/02/2016), via outras fontes de recursos. Os
aspectos mais relevantes dessas atividades estdo descritos a seguir. Capacitacdo em readequagdo tecnol 6gica,
robética e soldagem: Inicialmente os alunos do grupo PET Mecatronica foram capacitados em ciéncia da
readequacao tecnol dgica, robdticaindustrial e soldagem elétrica. Na sequéncia, os alunos foram orientados no
sentido de desenvolver o plano de readequacdo tecnol 6gica do rob6 de soldagem e aplicar metodologia de projeto
para o desenvolvimento da melhor solucéo para cada parte do rob6. Por Ultimo, as melhores solugdes para o
acoplamento do robd ao trilho, o préprio trilho (eixo X), as pegas de suporte da estrutura mecanica, o sistema de
transmissdo dos eixos A e B de orientacdo da tocha e ainterface homem-méaquina (IHM) foram detalhadas paraa
fabricacéo. Readequacdo tecnol 6gica de um robd para uso em soldagem: Os alunos do grupo PET, sob a orientacéo
do tutor, encaminharam as compras de componentes e as pegas para fabricacéo. Depois realizaram a montagem, 0s
testes de desempenho dos conjuntos mecatronicos. Na sequéncia, o referido equipamento readequado foi testado
em diversas situagdes de operacdo: solda de unido e de revestimento com e sem oscilacéo da tocha de soldagem. Os
resultados produzidos de soldagem permitem afirmar que o robd readequado € robusto e confiavel parao uso em
laboratorio como uma ferramenta de ensino e desenvolvimento de pesquisa na area de procedimentos de soldagem
aarco elétrico. Documentacdo e divulgacdo da readequacdo tecnol 6gica do robd: Nesta atividade os alunos do
grupo PET Mecatronica, sob a orientagdo do tutor, documentaram a readequagéo tecnol ogica realizada no robd de
solda. O novo manual do referido equipamento esté nafase de conclusdo. O artigo (Célula robotizada flexivel para
soldagem de componentes estruturais de pecas metalicas - Desenvolvimento da interface homem-méaquina) foi
publicado no Seminério do Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacéo do IFSC SEPEI 2015 nas modalidades:
apresentacdo oral e poster. Dois aunos bolsistas do PET M ecatronica participaram do evento em Florianopolis/SC,
periodo de 23 a 27 de novembro de 2015. Além disso, o grupo PET Mecatrénica do |FSC foi convidado pelo MEC
para expor em seu estande, o referido projeto de readequacéo tecnol 6gica do robd de soldagem, no evento
internacional de competicao tecnol dgica conhecido por WorldSkills Competition. Este evento foi realizado pela
primeiravez na América Latina com a participacado de alunos-competidores de mais de 50 paises. Um aluno
bolsistado PET Mecatronica participou do evento que ocorreu no Anhembi Parque - S&0 Paulo/SP de 11 a 16 de
agosto de 2015.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/06/2015 30/11/2015

Descricao/Justificativa:

N&o basta apenas capacitar teoricamente o grupo PET Mecatrénica em readequacdo tecnol dgica de robds de
soldagem. A execucdo pratica, do plano de readequacdo tecnol 0gica e suas solucdes desenvolvidas, iréo
proporcionar um aumento significativo no aprendizado dos petianos. Além disso, o rob6 depois de readequado pelo
PET Mecatrénica sera usado no Laboratério de Soldagem como ferramenta de ensino e de pesquisaem
procedimentos automaticos de soldagem. Essa acdo ird equipar o Curso de Graduacéo em Mecatrénica Industrial
de nossa |ES, evitando com isso gastos elevados com a aquisi¢cao de equi pamentos de movimentacdo automatica,
como robds e manipuladores de soldagem comerciais.
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Objetivos:

- Capacitar os alunos do grupo PET Mecatrénica em executar o plano de readequacéo tecnol 6gica; - Implementar e
avaliar as solucdes de readequacéo tecnol 6gica; - Equipar de maneirainteligente e econémica o Laboratorio de
Soldagem de nossa | ES; - Facilitar o aprendizado dos discentes do Curso de Graduagdo em Mecatronica referente
aos procedimentos autométi cos de soldagem de unido e de revestimento.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Na etapa de desenvolvimento, os componentes padronizados comercia mente seréo adquiridos, enquanto que 0s
n&o padronizados serédo fabricadas pelos técnicos do |FSC nas oficinas do proprio Departamento de
Metal-Mecanica. As montagens de subsistemas, as substitui¢cdes(dos antigos pel os novos componentes), as
inclusdes e os ensaios de validagdo ser&o realizados pel os integrantes do grupo PET Mecatronica sob orientacéo do
tutor.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacdes, etc:

Essa atividade visa equipar o Laboratorio de Soldagem com um equipamento didatico para executar soldagem
automética de unido e de revestimento de superficies metdlicas. Essa agcdo ira proporcionar a melhoria dos Cursos
de Graduacdo e de Pés-graduacéo em Mecatrénica da nossa |ES.

Qual serd a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

O parecer dos professores, das disciplinas de Fabricacdo | e Automacéo dos Processos de Soldagem do Curso de
Graduacdo em Mecatronica Industrial e de outras |ES da &rea de soldagem, sobre a qualidade dos depésitos
realizados pelo robd readequado, serd a metodol ogia empregada para avaliar essa atividade.

Atividade - Documentacao e divulgacéo da readequacao tecnologica do
robo

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Duas atividades, ndo propostas inicialmente no plang amento anual de 2015, foram executadas pelo grupo PET

M ecatrénica e estéo incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatorio anual de 2015. A Selecdo
de alunos parao PET Mecatronicafoi a primeira atividade adicional, executada em julho de 2015, visando ampliar
de sete (seis bolsistas e um n&o bolsista) para onze (nove bolsistas e dois ndo bolsistas). Essa ampliacéo dos
integrantes do grupo foi necessaria em funcéo do atendimento de mais uma demanda do Curso de Graduagdo em
Mecatrénica. A implantacdo da cultura 5S nos novos ambientes do Curso da Mecatrénica, Laboratério de Projeto
Integrador e Almoxarifado, foi a referida demanda executada como a segunda atividade adicional pelo grupo PET.
Todas as atividades propostas no planejamento do ano de 2015 foram desenvolvidas plenamente. Conseguimos
suplantar as dificuldades financeiras de execucao das referidas atividades, decorrente do n&o pagamento da verba
de custeio 2015 pelo FNDE até a data da escrita deste relatério (22/02/2016), via outras fontes de recursos. Os
aspectos mais rel evantes dessas atividades estéo descritos a seguir. Capacitacdo em readequacdo tecnol ogica,
robética e soldagem: Inicialmente os alunos do grupo PET Mecatronica foram capacitados em ciéncia da
readequacéo tecnol 0gica, roboticaindustrial e soldagem elétrica. Na sequéncia, os alunos foram orientados no

AURELIO DA COSTA SABINONETTO 17/04/2019 21:08:33 - P4gina 5de10



Gﬂa SIG PET Ministério da Educacdo

Sistemna de Informagéoc Gerencial Rd atorl 0 de Atl Vl dajes 2015
w para Programa de Educagéo Tutorial

sentido de desenvolver o plano de readequacéo tecnol dgica do rob6 de soldagem e aplicar metodologia de projeto
para o desenvolvimento da melhor solucéo para cada parte do robd. Por Ultimo, as melhores solucdes para o
acoplamento do robd ao trilho, o proprio trilho (eixo X), as pegas de suporte da estrutura mecénica, o sistema de
transmissdo dos eixos A e B de orientacéo datocha e a interface homem-méquina (IHM) foram detalhadas para a
fabricacdo. Readequacdo tecnol 6gica de um robd para uso em soldagem: Os alunos do grupo PET, sob a orientagdo
do tutor, encaminharam as compras de componentes e as pegas para fabricacdo. Depois realizaram a montagem, 0s
testes de desempenho dos conjuntos mecatronicos. Na sequéncia, o referido equipamento readequado foi testado
em diversas situagcoes de operacao: solda de unido e de revestimento com e sem oscilagéo da tocha de soldagem. Os
resultados produzidos de soldagem permitem afirmar que o rob6 readequado é robusto e confiavel parao uso em
laborat6rio como uma ferramenta de ensino e desenvolvimento de pesquisa na area de procedimentos de soldagem
aarco elétrico. Documentacdo e divulgacéo da readequacao tecnol 6gica do robd: Nesta atividade os alunos do
grupo PET Mecatronica, sob a orientacdo do tutor, documentaram a readequacdo tecnol gica realizada no robd de
solda. O novo manual do referido equipamento esté na fase de conclusdo. O artigo (Célula robotizada flexivel para
soldagem de componentes estruturais de pecas metdlicas - Desenvolvimento da interface homem-maquina) foi
publicado no Seminario do Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacdo do IFSC SEPEI 2015 nas modalidades:
apresentacdo oral e poster. Dois alunos bolsistas do PET Mecatronica participaram do evento em Florianodpolis/SC,
periodo de 23 a 27 de novembro de 2015. Além disso, o grupo PET Mecatrénica do IFSC foi convidado pelo MEC
para expor em seu estande, o referido projeto de readequagdo tecnol 6gica do robd de soldagem, no evento
internacional de competicao tecnol 6gica conhecido por WorldSkills Competition. Este evento foi realizado pela
primeiravez na América Latina com a participacéo de alunos-competidores de mais de 50 paises. Um aluno
bolsistado PET Mecatrénica participou do evento que ocorreu no Anhembi Parque - S8o Paulo/SP de 11 a 16 de
agosto de 2015.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/04/2015 31/12/2015

Descricao/Justificativa:

Somente as acOes de capacitacdo, plangjamento e execucdo da readequacdo tecnol dgica do robd ndo garantem o
uso desta ferramenta de ensino e de pesguisa em soldagem por um longo periodo do tempo. Paraisso, € hecessario
também documentar a readequacdo tecnol 0gica para eventuais manutencdes e futuras modificacOes para
atendimento de novas aplicacdes. Além disso, para difundir suas potencialidades no meio académico e industrial, é
preciso divulgar o robd readequado para soldagem em feiras tecnol égicas, congressos da &rea e revistas
especializadas.

Objetivos:

- Elaborar o manual de instalagdo, operacdo e manutencdo do robd readequado para soldagem; - Desenvolver um
roteiro de experimentos tipicos de soldagem parafacilitar o uso do robd readequado; - Promover a capacitacéo
interna de docentes e discentes do Curso de Graduacéo em Mecatronica Industrial nesta ferramenta didatica de
soldagem; - Divulgar as potencialidades do robo readequado para soldagem no setor educacional e industrial.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):
Todas as etapas desta atividade serdo inicialmente plangadas e discutidas no ambito do grupo PET Mecatronica.
As respectivas realizagdes serdo executadas pel os petianos sob a coordenacdo e apoio do tutor.

Quais osresultados que se espera da atividade?
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Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagcdo dos resultados, publicacdes, etc:

Essa atividade visa socializar os resultados obtidos por meio da divulgagdo em eventos tecnol 6gicos como
exposicao em feiras e no préprio site da mecatronica. Além disso, pretende-se publicar pelo menos um artigo, em
revista e ou congresso. Além de externar o trabalho, essas acGes também divulgam para a sociedade o curso de
graduacéo e a|ES onde esta vinculado o grupo PET Mecatrénica, possibilitando assim, viabilizar novas
oportunidades de crescimento.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Essa atividade serd avaliada por duas fontes distintas. A primeira fonte corresponde a avaliacéo dos participantes
do curso de capacitacao interna, docentes e discentes da Engenharia M ecatronica, sobre a qualidade do referido
treinamento. A segunda fonte de avaliacéo € a resposta dos revisores referente as submissdes dos artigos em
revistas e congressos.

Atividade - Selecao dealunospara o PET Mecatrbnica

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagdo Atividade:

Duas atividades, ndo propostas inicialmente no plangjamento anual de 2015, foram executadas pelo grupo PET

M ecatronica e estéo incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatorio anual de 2015. A Selecéo
de alunos para o PET Mecatrénicafoi a primeira atividade adicional, executada em julho de 2015, visando ampliar
de sete (seis bolsistas e um néo bolsista) para onze (nove bolsistas e dois ndo bolsistas). Essa ampliacdo dos
integrantes do grupo foi necessaria em fungdo do atendimento de mais uma demanda do Curso de Graduagdo em
Mecatronica. A implantagdo da cultura 5S nos novos ambientes do Curso da Mecatronica, Laboratorio de Projeto
Integrador e Almoxarifado, foi areferida demanda executada como a segunda atividade adicional pelo grupo PET.
Todas as atividades propostas no plangjamento do ano de 2015 foram desenvolvidas plenamente. Conseguimos
suplantar as dificuldades financeiras de execucéo das referidas atividades, decorrente do ndo pagamento da verba
de custeio 2015 pelo FNDE até a data da escrita deste relatério (22/02/2016), via outras fontes de recursos. Os
aspectos mais rel evantes dessas atividades estéo descritos a seguir. Capacitacdo em readequacdo tecnol ogica,
robdtica e soldagem: Inicialmente os alunos do grupo PET Mecatronica foram capacitados em ciéncia da
readequacdo tecnol dgica, roboticaindustrial e soldagem elétrica. Na sequéncia, os alunos foram orientados no
sentido de desenvolver o plano de readequacéo tecnol dgica do rob6 de soldagem e aplicar metodologia de projeto
para o desenvolvimento da melhor solucéo para cada parte do robd. Por Ultimo, as melhores solucdes para o
acoplamento do robd ao trilho, o proprio trilho (eixo X), as pegas de suporte da estrutura mecénica, o sistema de
transmissdo dos eixos A e B de orientacdo datocha e ainterface homem-méquina (IHM) foram detalhadas para a
fabricacéo. Readequacao tecnol 6gica de um rob6 para uso em soldagem: Os alunos do grupo PET, sob a orientacéo
do tutor, encaminharam as compras de componentes e as pegas para fabricacdo. Depois realizaram a montagem, 0s
testes de desempenho dos conjuntos mecatronicos. Na sequéncia, o referido equipamento readequado foi testado
em diversas situagdes de operacao: solda de unido e de revestimento com e sem oscilag&o da tocha de soldagem. Os
resultados produzidos de soldagem permitem afirmar que o robd readequado é robusto e confiavel parao uso em
laborat6rio como uma ferramenta de ensino e desenvolvimento de pesquisa na area de procedimentos de soldagem
aarco elétrico. Documentacdo e divulgacéo da readequacéo tecnol 6gica do robd: Nesta atividade os alunos do
grupo PET Mecatronica, sob a orientacdo do tutor, documentaram a readequacdo tecnol gica realizada no robd de
solda. O novo manual do referido equipamento esta nafase de conclusdo. O artigo (Célula robotizada flexivel para
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soldagem de componentes estruturais de pecas metdlicas - Desenvolvimento da interface homem-maquina) foi
publicado no Seminario do Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacdo do IFSC SEPEI 2015 nas modalidades:
apresentacdo oral e poster. Dois alunos bolsistas do PET Mecatronica participaram do evento em Floriandpolis/SC,
periodo de 23 a 27 de novembro de 2015. Além disso, o grupo PET Mecatrénica do |FSC foi convidado pelo MEC
para expor em seu estande, o referido projeto de readequacéo tecnol égica do robd de soldagem, no evento
internacional de competicao tecnoldgica conhecido por WorldSkills Competition. Este evento foi realizado pela
primeiravez na América Latina com a participacéo de alunos-competidores de mais de 50 paises. Um aluno
bolsistado PET Mecatronica participou do evento que ocorreu no Anhembi Parque - Sdo Paulo/SP de 11 a16 de
agosto de 2015.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 29/06/2015 17/07/2015

Descricao/Justificativa:

O procedimento de selecdo dos novos alunos bolsistas e também de ndo bolsistas para o grupo PET Mecatrénica do
IFSC, incluiu as fases: elaboracéo e divulgacdo do edital, inscricdo dos alunos interessados, avaliagdo das fichas de
inscricdo e historicos escolares, entrevistaindividual com os alunos, divulgacéo e integracéo dos sel ecionados.

Objetivos:

O objetivo do procedimento supracitado € a selecdo de novos alunos bolsistas e também de n&o bolsistas para o
PET Mecatronicado IFSC. O referido procedimento visa descobrir o potencial de cada candidato, para escolher os
gue possuem perfil de desempenhar em equipe as atividades de ensino, pesquisa e extensao.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Inicialmente serarealizado o pedido formal para a abertura de Edital de Selegdo nareunido do Comité Local de
Acompanhamento CLA dos Grupos PET do IFSC. Com o consentimento seré definido o cronograma do referido
edital e sua divulgacdo nos murais do campus Floriandpolis/IFSC. Nainscri¢do, os candidatos iro entregar o
histérico escolar e um questiondrio preenchido. Logo ap0s, serarealizada a entrevistaindividual com os
candidatos. A seguir, a classificacdo dos candidatos sera realizada com base no histérico escolar, nas respostas do
guestionario e naentrevista. Na sequéncia, o resultado do edital de selecéo sera divulgado. Por dltimo, os alunos
selecionados serdo integrados ao PET Mecatronica, viaa assinatura do Termo de Compromisso, e comegam
desempenhar suas atividades.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicaces, etc:

Com aampla divulgacéo do edital de selecdo de novos alunos ao PET Mecatronica, espera-se um grande nimero
deinscrigdes. A meta é selecionar 0os mais competentes, visando o incremento da qualidade das atividades
desempenhadas pelo grupo e, com isso, fortalecer o Curso de Graduagéo em Engenharia M ecatronica.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

A avaliacdo desta atividade serd realizada apds o processo de selecdo e por todos os candidatos inscritos. A
metodol ogia usada para avaliar e adequar o processo para o proximo edital de selecéo de novos alunos seraa
analise, pelo grupo PET Mecatronica, das respostas das seguintes perguntas: 1- Cite os pontos positivos do
processo de selecéo que voceé participou? 2- Cite 0s pontos negativos do processo de selegdo que voceé participou?
3- Sugestdes para a melhoria do processo de selegéo que voceé participou?

AURELIO DA COSTA SABINONETTO 17/04/2019 21:08:33 - P4gina 8del0



@m} SIG PET Ministério da Educacdo

Sistemna de Informagéoc Gerencial Rd atorl 0 de Atl Vl dajes 2015
w para Programa de Educagéo Tutorial

Atividade - Implantagéo da cultura 5S nos novos ambientes do curso de
M ecatrOnica

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Duas atividades, ndo propostas inicialmente no plangjamento anual de 2015, foram executadas pelo grupo PET

M ecatrénica e estéo incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatorio anual de 2015. A Selecéo
de alunos para o PET Mecatrénicafoi a primeira atividade adicional, executada em julho de 2015, visando ampliar
de sete (seis bolsistas e um n&o bolsista) para onze (nove bolsistas e dois ndo bolsistas). Essa ampliagdo dos
integrantes do grupo foi necessaria em fungdo do atendimento de mais uma demanda do Curso de Graduagdo em
Mecatrénica. A implantacdo da cultura 5S nos novos ambientes do Curso da Mecatronica, Laboratério de Projeto
Integrador e Almoxarifado, foi areferida demanda executada como a segunda atividade adicional pelo grupo PET.
Todas as atividades propostas no planejamento do ano de 2015 foram desenvolvidas plenamente. Conseguimos
suplantar as dificuldades financeiras de execucao das referidas atividades, decorrente do n&o pagamento da verba
de custeio 2015 pelo FNDE até a data da escrita deste relatério (22/02/2016), via outras fontes de recursos. Os
aspectos mais rel evantes dessas atividades estéo descritos a seguir. Capacitacdo em readequacdo tecnol ogica,
robdtica e soldagem: Inicialmente os alunos do grupo PET Mecatronica foram capacitados em ciéncia da
readequacdo tecnol dgica, roboticaindustrial e soldagem elétrica. Na sequéncia, os alunos foram orientados no
sentido de desenvolver o plano de readequacéo tecnol dgica do rob6 de soldagem e aplicar metodologia de projeto
para o desenvolvimento da melhor solucéo para cada parte do robd. Por Ultimo, as melhores solucdes para 0
acoplamento do robd ao trilho, o proprio trilho (eixo X), as pegas de suporte da estrutura mecénica, o sistema de
transmissdo dos eixos A e B de orientacdo datocha e ainterface homem-méquina (IHM) foram detalhadas para a
fabricacdo. Readequacdo tecnol 6gica de um robd para uso em soldagem: Os alunos do grupo PET, sob a orientagdo
do tutor, encaminharam as compras de componentes e as pegas para fabricacdo. Depois realizaram a montagem, os
testes de desempenho dos conjuntos mecatronicos. Na sequéncia, o referido equipamento readequado foi testado
em diversas situagcdes de operacao: solda de unido e de revestimento com e sem oscilagéo da tocha de soldagem. Os
resultados produzidos de soldagem permitem afirmar que o rob6 readequado é robusto e confiavel parao uso em
laborat6rio como uma ferramenta de ensino e desenvolvimento de pesquisa na area de procedimentos de soldagem
aarco elétrico. Documentacdo e divulgacéo da readequacao tecnol 6gica do robd: Nesta atividade os alunos do
grupo PET Mecatronica, sob a orientacdo do tutor, documentaram a readequacdo tecnol ogica realizada no robd de
solda. O novo manual do referido equipamento esté na fase de conclusdo. O artigo (Célularobotizada flexivel para
soldagem de componentes estruturais de pecas metdlicas - Desenvolvimento da interface homem-maquina) foi
publicado no Seminario do Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacdo do IFSC SEPEI 2015 nas modalidades:
apresentacdo oral e poster. Dois alunos bolsistas do PET Mecatronica participaram do evento em Floriandpolis/SC,
periodo de 23 a 27 de novembro de 2015. Além disso, o grupo PET Mecatrénica do IFSC foi convidado pelo MEC
para expor em seu estande, o referido projeto de readequagdo tecnol 6gica do robd de soldagem, no evento
internacional de competicao tecnol 6gica conhecido por WorldSkills Competition. Este evento foi realizado pela
primeiravez na América Latina com a participacéo de alunos-competidores de mais de 50 paises. Um aluno
bolsistado PET Mecatrénica participou do evento que ocorreu no Anhembi Parque - S8o Paulo/SP de 11 a 16 de
agosto de 2015.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 17/07/2015 23/12/2015
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Descricao/Justificativa:

Com areadequacao do espaco fisico no Departamento Académico de Metal-Mecanica o Curso de Eng.
Mecatrénicafoi comtemplado com duas salas adjacentes de 56 m2 cada paraimplantar o Laboratorio de Projeto
Integrador (LPI) e o Almoxarifado da Mecatrénica. Antes disso, o referido curso tinha apenas um espaco
improvisado para o LPI. Quanto aos componentes, materiais, ferramentas e equi pamentos do curso estavam
distribuidos no LPI e em outros ambientes da mecatrénica de forma desorganizada e sem controle de uso. Diante
desta situagéo indesgjada, o grupo PET tomou ainiciativa de implantar a cultura 5S nos dois ambientes
supracitados. Suas etapas de implantacéo sdo: treinar e educar no 5S, preparar e divulgar o plang/amento, levantar
o0s problemas e solucdes, executar e acompanhar aimplantacéo.

Objetivos:

A cultura5S, originaria do Japdo, serd usada como uma estratégia de potencializar e desenvolver os usuérios dos
referidos ambientes (alunos, funcionarios e professores) para pensarem no bem comum. Assim, 0 objetivo dessa
atividade, conduzida pelo PET Mecatrnica, € o de implantar a cultura5S no LPI e no Almoxarifado da

M ecatrénica para propiciar trabal hos praticos de ensino, pesquisa e extensdo com qualidade nestes ambientes.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

Em funcéo da oportunidade de contribuir para o fortalecimento do Curso de Graduagéo em Engenharia

M ecatrénica sera inicialmente pedido permissdo a coordenagéo paraimplantar acultura5S no LPI e no
Almoxarifado da Mecatronica. Com o consentimento da coordenagdo da M ecatronica as etapas de implantagdo
supracitadas serdo realizadas. Ap0s a etapa de capacitacdo do grupo PET no 5S, os ambientes serdo organizados,
considerando: manter somente o necessario de mobiliario, uso raciona do espaco via um croqui dos setores de cada
ambiente, usar etiquetas paraidentificar e facilitar o uso dos materiais, componentes, ferramentas e equi pamentos,
implantar fichas de empréstimo dos itens do amoxarifado aos usuarios e treinar os almoxarifes.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacdes, etc:

Os resultados esperados desta atividade serdo: - Melhoria no ambiente de trabalho do LPI e do Almoxarifado de
Mecatrénica; - Melhoria da produtividade e da qualidade dos trabalhos de ensino, pesguisa e de extensdo realizados
na Graduagéo e Pos-graduagdo em Mecatronica; - Melhoria da formagéo académica e da disciplina de todos os
alunos da Mecatronica; - Modificagdo da cultura de todas as pessoas dos Cursos de M ecatronica para agirem no
sentido de manter a cultura 5S nestes ambientes; - Estender essa experiéncia de implantagdo da cultura 5S para os
outros laboratérios do Curso de Engenharia Mecatrénica.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Apébs aimplantacéo da cultura 5S no LPI e no Almoxarifado da Mecatronica, algumas perguntas seréo respondidas
por todos os docentes usuarios dos recursos dos referidos ambientes. S&o elas. 1- Na suaopiniéo, foi vdlidaa
implantacdo da cultura 5S no LPI e no almoxarifado? Por que? 2- Vocé recomendaria aimplantacéo da cultura 5S
nos outros ambientes da mecatronica? Quais? 3- Sugestdes de futuras melhorias parao LPI e parao Almoxarifado?
A andlise das respostas destas perguntas pelo grupo PET Mecatrénica serd a metodol ogia ndo somente usada para
avaliar a atividade proposta, como também, continuar melhorando os referidos ambientes.
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| nfor magbes do Relatorio

IES:
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA

Grupo:
M ecatronica

Tutor:
NELSO GAUZE BONACORSO

Ano:
2016

Somat6rio da carga horéria das atividades:
0

Plenamente desenvolvido

Atividade - Selecao de alunos para o PET Mecatronica

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Trés atividades, ndo propostas inicialmente no Plangamento 2016, foram executadas pel os petianos e estéo
incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatério. A conclusdo com éxito do Curso Gera de
Propriedade Intelectual a Distancia, por quatro petianos, foi a primeira atividade. O referido curso teve uma carga
horaria de 75 horas-aula e os certificados foram emitidos pelo Instituto Nacional de Propriedade Intelectual (INPI).
A segunda atividade foi o Projeto e a Construcdo da M esa Posicionadora de Soldagem e Corte para o Laboratério
de Soldagem Automatizada. O objetivo foi o de permitir ao usuario a flexibilidade de posicionar e fixar pecas para
soldar ou cortar de forma manual ou robotizada em uma Gnica mesa. Apés o desenvolvimento do referido
protétipo, 0 mesmo foi selecionado pelo Edital n 37/2016/PROPPI/IFSC para avaliagdo do potencial de
depdsito/registro no INPI. Recentemente a empresa contratada para realizar avaliacdo emitiu parecer favoravel
sobre a patenteabilidade do referido produto. Na sequéncia, sera elaborado o texto da patente pelos petianos para o
depdsito no INPI. A Preparacéo, Medicéo e Andlise de Solda foram as demandas executada como aterceira
atividade. Nesta houve aintegracdo dos petianos aos alunos do Mestrado Profissional em Mecatronica. Os
conhecimentos e as habilidades obtidas foram: procedimento para obter macrografias nitidas, uso do estereoscopio
paramedir os parametros dimensionais da solda e comparar os parametros medidos com os limites estipulados por
Normas Técnicas. A documentac&o desta atividade possibilitou aos petianos publicarem dois artigos no XLI|
Congresso Naciona de Soldagem e um artigo no Seminério de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovagéo do IFSC
(SEPEI 2016). Todas as atividades propostas no plangjamento 2016 foram desenvolvidas plenamente ou
parcialmente. Conseguimos suplantar as dificuldades financeiras de execucdo das referidas atividades, devido ao
nao pagamento da verba de custeio 2016 pelo FNDE, viarecursos do proprio IFSC. Os aspectos mais relevantes
das atividades plenamente desenvolvidas sdo: Atividade - Selecdo de Alunos para o PET Mecatronica: Em
abril/2016, o grupo PET Mecatronica preencheu finalmente as doze vagas para a unos bolsistas, mas n&o foi
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possivel preencher todas as vagas para alunos ndo bolsistas, somente trés das seis vagas. Além disso, alguns
petianos bolsistas sairam no inicio de 2017. Por isso, um novo processo de selecdo de alunos para o PET
Mecatronica devera ser realizado em fevereiro/2017. Atividade - Servigo de Monitoria para as Disciplinas do Curso
de Engenharia Mecatronica: Além das disciplinas inicial mente contempladas com servigo de monitoria, 0s
monitores do PET também prestaram atendimentos para alunos com dificul dades na disciplina de Equactes
Diferenciais. Por solicitacéo do coordenador do Curso de Engenharia M ecatronica os monitores petianos prestaram
atendimento para aunos dos modulos iniciais com dificuldades em Matemética Basica. Com base na quantidade de
atendimentos realizados em 2016, a oferta do servico de monitoria petiana serd ampliada em 2017. Atividade -
Implantacdo da Cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada: Apdsimplantar a Cultura 5S os petianos
realizaram trés melhorias neste ambiente. A primeirafoi ainstalacéo de um misturador de gases para obtencéo de
misturas bindrias ou ternarias com baixo custo a partir dos gases comuns como o argonio, oxigénio, etc. Além da
economia, mel horia proporciona flexibilidade para obtencdo de novas misturas gasosas para 0
desenvolvimento de pesquisas em soldagem. A facilidade nas operagdes de substituicdo dos cilindros de gases com
seguranca é o resultado da segunda melhoria, proporcionada com o projeto, a construgdo e a instalagcdo de um novo
sistema de fixar cilindros. A terceiramelhoriafoi a substitui¢céo da antiga mesa rigida de soldagem pela flexivel
mesa posi cionadora para solda e corte de metais, desenvolvida totalmente pel os petianos.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 21/03/2016 15/04/2016

Descricao/Justificativa:

O procedimento de selecdo dos novos alunos bolsistas e também de ndo bolsistas para o grupo PET Mecatronica do
IFSC, incluiu as fases: elaboracdo e divulgacéo do edital, inscricdo dos alunos interessados, avaliagdo das fichas de
inscricéo e historicos escolares, entrevistaindividual com os aunos, divulgacéo e integracdo dos selecionados. A
justificativa da execucdo desta atividade de selecdo paraincrementar, de nove para doze, o nimero de alunos
bolsistas e, de dois para seis, 0 nimero de alunos néo bolsistas do grupo PET Mecatrénica esta baseada na
ampliacéo da quantidade de atividades que seréo desempenhadas pelo grupo a partir do ano de 2016.

Objetivos:

O referido procedimento tem como objetivo descobrir o potencial de cada candidato, para escolher os que possuem
perfil de desempenhar em equipe as atividades de ensino, pesquisa e extensdo. A referida selecéo de novos alunos
bolsistas e também de ndo bolsistas visa completar plenamente o nimero de integrantes do grupo PET
Mecatronica. Assim, seré possivel incrementar o nimero de atividades desempenhadas pelo grupo no sentido de
acelerar o fortalecimento do Curso de Engenharia Mecatronica.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

Inicialmente serarealizado o pedido formal para a abertura de Edital de Selegcdo nareunido do Comité Local de
Acompanhamento CLA dos Grupos PET do IFSC. Com o consentimento sera definido o cronograma do referido
edital e sua divulgacéo nos murais do campus Florianopolis/IFSC. Nainscricdo, os candidatos irdo entregar o
historico escolar e um questionério preenchido. Logo apds, serarealizada a entrevistaindividual com os
candidatos. A seguir, a classificacdo dos candidatos seré realizada com base no historico escolar, nas respostas do
guestionario e na entrevista. Na sequéncia, o resultado do edital de selecéo sera divulgado. Por dltimo, os alunos
selecionados serdo integrados ao PET Mecatronica, via a assinatura do termo de compromisso, e comegam
desempenhar suas atividades.

Quais osresultados que se espera da atividade?
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Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagcdo dos resultados, publicacdes, etc:

Com aampla divulgacéo do edital de selecéo de novos alunos ao PET Mecatronica, espera-se um grande nimero
deinscrigdes. A meta é selecionar 0s mais competentes, visando o incremento da qualidade das atividades
desempenhadas pelo grupo e, com isso, fortalecer o Curso de Graduacéo em Engenharia M ecatronica.

Qual ser& a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

A avaliacdo desta atividade sera realizada apds o processo de selecdo e por todos os candidatos inscritos. A
metodol ogia usada para avaliar e adequar o processo para o proximo edital de selecdo de novos alunos seraa
andlise, pelo grupo PET Mecatrbnica, das respostas das seguintes perguntas: 1- Cite os pontos positivos do
processo de selecdo que voceé participou? 2- Cite os pontos negativos do processo de selegdo que voceé participou?
3- Sugestdes para a melhoria do processo de selecdo que voceé participou?

Atividade - Curso Geral de Propriedade I ntelectual a Distancia

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacéo Atividade:

Trés atividades, ndo propostas inicialmente no Plangjamento 2016, foram executadas pel os petianos e estéo
incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatorio. A conclusdo com éxito do Curso Geral de
Propriedade Intelectual a Distancia, por quatro petianos, foi a primeira atividade. O referido curso teve uma carga
horaria de 75 horas-aula e os certificados foram emitidos pelo Instituto Nacional de Propriedade Intelectual (INP).
A segunda atividade foi o Projeto e a Construcdo da M esa Posicionadora de Soldagem e Corte para o Laboratério
de Soldagem Automatizada. O objetivo foi o de permitir ao usuario a flexibilidade de posicionar e fixar pecas para
soldar ou cortar de forma manual ou robotizada em uma Unica mesa. Apés o desenvolvimento do referido
prototipo, 0 mesmo foi selecionado pelo Edital n 37/2016/PROPPI/IFSC para avaliagdo do potencial de
depdsito/registro no INPI. Recentemente a empresa contratada para realizar essa avaliagdo emitiu parecer favoravel
sobre a patenteabilidade do referido produto. Na sequéncia, sera elaborado o texto da patente pelos petianos para o
depdsito no INPI. A Preparacdo, Medicéo e Analise de Solda foram as demandas executada como aterceira
atividade. Nesta houve aintegracdo dos petianos aos alunos do Mestrado Profissional em Mecatronica. Os
conhecimentos e as habilidades obtidas foram: procedimento para obter macrografias nitidas, uso do estereoscopio
para medir os parametros dimensionais da solda e comparar os parametros medidos com os limites estipul ados por
Normas Técnicas. A documentacdo desta atividade possibilitou aos petianos publicarem dois artigos no XLI|
Congresso Nacional de Soldagem e um artigo no Seminario de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacéo do IFSC
(SEPEI 2016). Todas as atividades propostas no planejamento 2016 foram desenvolvidas plenamente ou
parciamente. Conseguimos suplantar as dificuldades financeiras de execucdo das referidas atividades, devido ao
ndo pagamento da verba de custeio 2016 pelo FNDE, via recursos do proprio IFSC. Os aspectos mais relevantes
das atividades plenamente desenvolvidas sdo: Atividade - Selecdo de Alunos para o PET Mecatronica: Em
abril/2016, o grupo PET Mecatronica preencheu finalmente as doze vagas para a unos bolsistas, mas ndo foi
possivel preencher todas as vagas para alunos néo bolsistas, somente trés das seis vagas. Além disso, alguns
petianos bolsistas sairam no inicio de 2017. Por isso, um novo processo de selecdo de alunos parao PET
Mecatrénica devera ser realizado em fevereiro/2017. Atividade - Servico de Monitoria para as Disciplinas do Curso
de Engenharia Mecatrénica: Além das disciplinas inicialmente contempladas com servigo de monitoria, 0s
monitores do PET também prestaram atendimentos para alunos com dificul dades na disciplina de Equacbes
Diferenciais. Por solicitagéo do coordenador do Curso de Engenharia Mecatronica os monitores petianos prestaram
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atendimento para aunos dos modulos iniciais com dificuldades em Matemética Basica. Com base na quantidade de
atendimentos realizados em 2016, a oferta do servico de monitoria petiana sera ampliada em 2017. Atividade -
Implantacdo da Cultura 5S no Laboratorio de Soldagem Automatizada: Apos implantar a Cultura 5S os petianos
realizaram trés melhorias neste ambiente. A primeirafoi ainstalacéo de um misturador de gases para obtencéo de
misturas bindrias ou ternarias com baixo custo a partir dos gases comuns como o argdnio, oxigénio, etc. Além da
economia, mel horia proporciona flexibilidade para obtencdo de novas misturas gasosas para o
desenvolvimento de pesquisas em soldagem. A facilidade nas operacdes de substituicdo dos cilindros de gases com
seguranca € o resultado da segunda melhoria, proporcionada com o projeto, a construcéo e ainstalacéo de um novo
sistemade fixar cilindros. A terceiramelhoriafoi a substituicéo da antiga mesa rigida de soldagem pelaflexivel
mesa posi cionadora para solda e corte de metais, desenvolvida total mente pel os petianos.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 24/10/2016 14/12/2016

Descricao/Justificativa:

O referido curso trata dos aspectos fundamentais de propriedade intel ectual, abrangendo a legislacdo e estudos de
casos brasileiros. O contelido desse curso foi elaborado por especialistas do Instituto Nacional de Propriedade
Intelectual (INPI). Os temas abordados séo: direitos autorais, patentes, marcas, indicages geogréficas, desenhos
industriais, protecdo de novas variedades vegetais, concorréncia desleal, informacao tecnol gica, contratos de
tecnologia e tratados internacionais. A justificativa dessa atividade esta baseada nas orientagdes aos petianos de
como consultar 0s bancos de patentes para ndo cometer o erro de desenvolver um projeto que jafoi construido e
patenteado no planeta.

Objetivos:

O curso, organizado pela Equipe de Educacdo a Distancia em Propriedade I ntelectual da Academia da Propriedade
Intelectual, Inovacdo e Desenvolvimento do INPI, tem como objetivo apresentar uma visdo atualizada dos
mecanismos de protecao das criagoes intelectuais, enfocando alegislacéo legal brasileira e as atribuicdes do INPI.
Ter o dominio das vantagens e do processo juridico que rege a protecéo promovida pela Propriedade Intelectual é
de importancia estratégica, porque protege as inovagtes desenvolvidas e as respectivas criagdes de novos produtos
a serem lancados no mercado.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

No final do primeiro semestre de 2016, o INPI anunciou que iriaabrir as inscri¢coes para o gratuito Curso Geral de
Propriedade Intelectual a Distancia, desenvolvido em parceria com a Organizacdo Mundial da Propriedade
Intelectual (OMPI) e com o Ministério da Cultura (MINC). Na sequéncia, os petianos fardo suas inscricoes
diretamente no site do INPI. A carga horéria é de aproximadamente 75 horas. Esse curso € online, podendo ser
realizado nos horarios e dias de interesse dos petianos. Ao fina das aulas, sera aplicado um exame. Os aprovados,
com pontuacdo minima de 50%, receberdo o certificado.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacdes, etc:

Os resultados gerais esperados desta atividade sdo: o incremento da qualidade dos artigos e relatérios técnicos
através do uso de patentes como referéncias bibliogréficas, o incentivo aos alunos da Engenharia Mecatronica para
a capacitacdo em Propriedade Intelectual, patentes depositadas no INPI para protecéo das ideias inovadoras €, com
isso, aumentar a quantidade de publicacdes do PET Mecatronica.
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Qual serd a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

A avaliacdo dessa atividade sera realizada apds o término do Curso Gera de Propriedade Intelectual pelos petianos
que concluiram o referido curso. Esses petianos irdo elaborar uma apresentacéo sobre o temado Curso realizado
para os demais integrantes do grupo PET que, irdo esclarecer suas davidas viaaformulacdo oral de perguntas aos
apresentadores. A metodol ogia usada para avaliar levard em conta a qualidade da apresentacéo, a desenvoltura dos
apresentadores, a quantidade e a qualidade das perguntas e das respostas.

Atividade - Projeto e a Construcao da M esa Posicionador a de Soldagem
eCorte

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Trés atividades, ndo propostas inicialmente no Plangamento 2016, foram executadas pel os petianos e estéo
incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatério. A conclusdo com éxito do Curso Gera de
Propriedade Intelectual a Distancia, por quatro petianos, foi a primeira atividade. O referido curso teve uma carga
horaria de 75 horas-aula e os certificados foram emitidos pelo Instituto Nacional de Propriedade Intelectual (INPI).
A segunda atividade foi o Projeto e a Construcdo da M esa Posicionadora de Soldagem e Corte para o Laboratorio
de Soldagem Automatizada. O objetivo foi o de permitir ao usuario a flexibilidade de posicionar e fixar pecas para
soldar ou cortar de formamanual ou robotizada em uma Unica mesa. Apés o desenvolvimento do referido
prototipo, 0 mesmo foi selecionado pelo Edital n 37/2016/PROPPI/IFSC para avaliagéo do potencia de
depdsito/registro no INPI. Recentemente a empresa contratada para realizar avaliacdo emitiu parecer favoravel
sobre a patenteabilidade do referido produto. Na sequéncia, sera elaborado o texto da patente pelos petianos para o
depdsito no INPI. A Preparacéo, Medicéo e Andlise de Solda foram as demandas executada como aterceira
atividade. Nesta houve aintegracdo dos petianos aos alunos do Mestrado Profissional em Mecatronica. Os
conhecimentos e as habilidades obtidas foram: procedimento para obter macrografias nitidas, uso do estereoscopio
paramedir os parametros dimensionais da solda e comparar os parametros medidos com os limites estipulados por
Normas Técnicas. A documentac&o desta atividade possibilitou aos petianos publicarem dois artigos no XLI|
Congresso Naciona de Soldagem e um artigo no Seminério de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovagéo do IFSC
(SEPEI 2016). Todas as atividades propostas no plangjamento 2016 foram desenvolvidas plenamente ou

parcia mente. Conseguimos suplantar as dificuldades financeiras de execucdo das referidas atividades, devido ao
ndo pagamento da verba de custeio 2016 pelo FNDE, viarecursos do proprio IFSC. Os aspectos mais relevantes
das atividades plenamente desenvolvidas sdo: Atividade - Selecdo de Alunos para o PET Mecatronica: Em
abril/2016, o grupo PET Mecatronica preencheu finalmente as doze vagas para aunos bolsistas, mas ndo foi
possivel preencher todas as vagas para aunos ndo bolsistas, somente trés das seis vagas. Além disso, alguns
petianos bolsistas sairam no inicio de 2017. Por isso, um novo processo de selecdo de alunos para o PET
Mecatronica devera ser realizado em fevereiro/2017. Atividade - Servico de Monitoria para as Disciplinas do Curso
de Engenharia Mecatronica: Além das disciplinas inicialmente contempladas com servigo de monitoria, 0s
monitores do PET também prestaram atendimentos para alunos com dificul dades na disciplina de Equactes
Diferenciais. Por solicitacéo do coordenador do Curso de Engenharia M ecatronica os monitores petianos prestaram
atendimento para aunos dos modulos iniciais com dificuldades em Matemética Basica. Com base na quantidade de
atendimentos realizados em 2016, a oferta do servico de monitoria petiana sera ampliada em 2017. Atividade -
Implantacdo da Cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada: Apdsimplantar a Cultura 5S os petianos
realizaram trés melhorias neste ambiente. A primeirafoi ainstalacéo de um misturador de gases para obtencéo de
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misturas bindrias ou ternarias com baixo custo a partir dos gases comuns como o argonio, oxigénio, etc. Além da
economia, mel horia proporciona flexibilidade para obtencdo de novas misturas gasosas para o
desenvolvimento de pesquisas em soldagem. A facilidade nas operacdes de substituicdo dos cilindros de gases com
seguranca é o resultado da segunda melhoria, proporcionada com o projeto, a construgdo e a instalagdo de um novo
sistema de fixar cilindros. A terceiramelhoriafoi a substituicdo da antiga mesa rigida de soldagem pela flexivel
mesa posi cionadora para solda e corte de metais, desenvolvida total mente pel os petianos.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/06/2016 21/12/2016

Descrigao/Justificativa:

A soldagem e o corte de metais sdo operacdes onde as pecas devem ser posicionadas e fixadas corretamente. Para
isso, diversas solucdes comerciais foram desenvolvidas nos Ultimos anos para cada tipo de operacéo. A referida
atividade trata do desenvolvimento de uma mesa de baixo custo para 0 posicionamento e a fixagao das pegas em
todas as posi¢cdes e para ambas as operaces. Essa atividade se justifica pela necessidade de substituir a antiga mesa
de solda do laboratdrio onde as soldas sobre ela sdo realizadas em apenas duas posi¢cdes e com muita improvisacao
para afixacéo das pegas. Este laboratdrio também carece de uma adequada mesa de corte de metais. Os
fornecedores deste ramo industrial ndo dispdem de mesas para comercializagdo com dupla funcionalidade,
soldagem e corte.

Objetivos:

O objetivo geral dessa atividade é o de permitir aos usuarios do Laboratério de Automacéo da Soldagem
(professores, técnicos e aunos) aflexibilidade de posicionar e fixar pegas metdlicas para soldar ou cortar de forma
manual ou robotizada em uma unica mesa. Os objetivos especificos desse desenvolvimento sdo: equipar de forma
inteligente e econdémica o Laboratério de Automacéo da Soldagem, melhorar a qualidade dos produtos gerados por
soldagem e corte e incrementar a qualidade das aulas préticas e dos trabal hos académicos (mestrados, trabalhos de
conclusdo de curso, estégios, projetos integradores e de pesquisa) referentes aos cursos de graduacéo e
pos-graduacdo em mecatronica.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

O procedimento para o desenvolvimento de produtos industriais sera a metodol ogia aplicada nessa atividade. O
plangjamento da atividade, a elaboracéo do projeto do produto, a construcdo do protétipo, a validacéo por meio de
ensaios e a documentagao sdo as etapas sequenciai s dessa metodologia. Dois petianos estardo envolvidos
diretamente nessa atividade sob a orientacdo do tutor que também fornecera as especificacdes de projeto. Os
recursos financeiros para a compra de materiais e componentes mecanicos no valor de R$ 1.500,00 (um mil e
quinhentos reais) serdo disponibilizados pelo campus Floriandpolis do IFSC. Na etapa de construcéo, as pecas
mecani cas serdo fabricadas pel os técnicos do |FSC nas oficinas do proprio Departamento de M etal-Mecanica com
a supervisao da equipe petiana.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacdes, etc:

A mesa posicionadora de soldagem e corte de pegas metdlicas do Laboratério de Automacéo da Soldagem é o
principal resultado esperado. Por sua vez, 0s servicos automaticos ou manuai s executados nelairdo proporcionar o
incremento da qualidade do Curso de Engenharia M ecatrénica e também do Mestrado Profissional em
Mecatrénica. Outro resultado esperado € a elaboracdo da patente gerada por essa atividade e 0 seu posterior
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depdsito no INPI. Além da patente, a elaboracdo de um banner serarealizada para a divulgacéo desse trabalho do
PET Mecatrénica em eventos como congressos e feiras tecnol gicas.

Qual ser& a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

O professor tutor ira orientar e avaliar semanalmente o desenvolvimento da referida atividade, realizando as
devidas sugestdes e correcfes. A avaliacdo final serafeita mediante parecer dos professores da disciplina de
Processos de Fabricacdo do Curso de Engenharia Mecatronica do IFSC e de outras |ES, sobre a qualidade do
protétipo da mesa e de seu potencial didatico.

Atividade - Preparacao, Medicao e Analise de Soldas

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Trés atividades, ndo propostas inicialmente no Plangjamento 2016, foram executadas pel os petianos e estéo
incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatério. A conclusdo com éxito do Curso Geral de
Propriedade Intelectual a Distancia, por quatro petianos, foi a primeira atividade. O referido curso teve uma carga
horéria de 75 horas-aula e os certificados foram emitidos pelo Instituto Nacional de Propriedade Intelectual (INPI).
A segunda atividade foi o Projeto e a Construcéo da Mesa Posicionadora de Soldagem e Corte para o Laboratorio
de Soldagem Automatizada. O objetivo foi 0 de permitir ao usuario aflexibilidade de posicionar e fixar pecas para
soldar ou cortar de forma manual ou robotizada em uma Unica mesa. Apés o desenvolvimento do referido
protoétipo, 0 mesmo foi selecionado pelo Edital n 37/2016/PROPPI/IFSC para avaliagdo do potencial de
depdsito/registro no INPI. Recentemente a empresa contratada para realizar essa avaliagcdo emitiu parecer favoravel
sobre a patenteabilidade do referido produto. Na sequéncia, sera elaborado o texto da patente pelos petianos para o
depdsito no INPI. A Preparacdo, Medicéo e Analise de Solda foram as demandas executada como aterceira
atividade. Nesta houve a integracdo dos petianos aos alunos do Mestrado Profissional em Mecatronica. Os
conhecimentos e as habilidades obtidas foram: procedimento para obter macrografias nitidas, uso do estereoscopio
paramedir os parametros dimensionais da solda e comparar os parametros medidos com os limites estipul ados por
Normas Técnicas. A documentagdo desta atividade possibilitou aos petianos publicarem dois artigos no XL11
Congresso Nacional de Soldagem e um artigo no Seminario de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacdo do IFSC
(SEPEI 2016). Todas as atividades propostas no planejamento 2016 foram desenvolvidas plenamente ou
parciamente. Conseguimos suplantar as dificuldades financeiras de execucdo das referidas atividades, devido ao
ndo pagamento da verba de custeio 2016 pelo FNDE, via recursos do proprio IFSC. Os aspectos mais relevantes
das atividades plenamente desenvolvidas sdo: Atividade - Selecdo de Alunos para o PET Mecatrénica: Em
abril/2016, o grupo PET Mecatronica preencheu finalmente as doze vagas para a unos bolsistas, mas ndo foi
possivel preencher todas as vagas para alunos ndo bolsistas, somente trés das seis vagas. Além disso, alguns
petianos bolsistas sairam no inicio de 2017. Por isso, um novo processo de selecdo de alunos para o PET
Mecatronica deverd ser realizado em fevereiro/2017. Atividade - Servigo de Monitoria para as Disciplinas do Curso
de Engenharia Mecatrénica: Além das disciplinas inicialmente contempladas com servigo de monitoria, 0s
monitores do PET também prestaram atendimentos para alunos com dificul dades na disciplina de Equacbes
Diferenciais. Por solicitagéo do coordenador do Curso de Engenharia M ecatronica os monitores petianos prestaram
atendimento para aunos dos médulos iniciais com dificuldades em Matemética Basica. Com base na quantidade de
atendimentos realizados em 2016, a oferta do servico de monitoria petiana sera ampliada em 2017. Atividade -
Implantacdo da Cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada: Apos implantar a Cultura 5S os petianos
realizaram trés melhorias neste ambiente. A primeirafoi ainstalacdo de um misturador de gases para obtencdo de
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misturas bindrias ou ternarias com baixo custo a partir dos gases comuns como o argonio, oxigénio, etc. Além da
economia, mel horia proporciona flexibilidade para obtencdo de novas misturas gasosas para o
desenvolvimento de pesquisas em soldagem. A facilidade nas operacdes de substituicdo dos cilindros de gases com
seguranca é o resultado da segunda melhoria, proporcionada com o projeto, a construgdo e a instalagdo de um novo
sistema de fixar cilindros. A terceiramelhoriafoi a substituicdo da antiga mesa rigida de soldagem pela flexivel
mesa posi cionadora para solda e corte de metais, desenvolvida total mente pel os petianos.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/03/2016 31/10/2016

Descrigao/Justificativa:

O campo de aplicacéo da soldagem se amplia continuamente em funcéo do lancamento de novas ligas metalicas e
datendéncia natural da automatizac&o. Dai resulta Normas Teécnicas com critérios de aprovacao das soldas mais
exigentes. Neste cen&rio, areferida atividade foi planejada para que os petianos adquirissem os conhecimentos
préticos deste processo de validacéo das soldas, desde a preparacéo da regido soldada até o parecer final sobre a
aprovacao ou areprovacdo da solda. No inicio de 2016 dois mestrandos comegaram o desenvolvimento laboratorial
de suas dissertacOes na area de soldagem. A grande quantidade de corpos de prova que ser&o produzidos pelos
ensai os de soldagem justifica, ainda mais, a necessidade do auxilio petiano aos mestrandos.

Objetivos:

O objetivo geral dessa atividade é o de integrar 0s petianos aos mestrandos de mecatronica em fase de
desenvolvimento da dissertacdo em soldagem para auxiliar nas tarefas de preparacéo, medicéo e a anadlise da solda
de corpos de prova. Os objetivos especificos sdo: adquirir habilidades, tanto para polir aregido da solda, quanto
pararevelar e obter a respectiva macrografia; utilizar de forma correta todo o potencial do equipamento
estereoscopio para medir os parametros dimensionais das macrografias, conhecer, interpretar e aplicar corretamente
Normas Técnicas paraavaliar as soldas com base nos parametros dimensionais medidos.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

A metodologia para o desenvolvimento desta atividade consiste na realizacdo das seguintes etapas sequencias:
integracdo, treinamento, documentacao e publicagéo de resultados. Dois petianos serdo integrados ao tema de cada
mestrando por meio da leitura dos respectivos Projetos de Dissertacdo de Mestrado (PDMs) e das Normas Técnicas
gue serdo utilizadas. Apds aintegracdo dos quatro petianos, havera treinamento dos mesmos para operacao dos
equipamentos, politriz e estereoscopio, do Laboratério de Materiais e para a aplicacdo das Normas Técnicas. A
documentacéo das macrografias e das respectivas analises das soldas serdo realizadas por meio de tabelas,
salientando quando uma solda for reprovada e o critério ndo atendido.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacdes, etc:

Osresultados gerais esperados desta atividade sd0: a andlise completa da solda dos corpos de prova baseada em
Normas Técnicas vigentes, a transmissao da experiéncia tedrica e pratica aos outros alunos do Curso de Engenharia
Mecatrénica, 0 uso dos resultados desta atividade paraincrementar a qualidade das disciplinas de Automagdo dos
Processos de Soldagem da Graduagdo e da Pos-graduacdo em Mecatronica e a publicacdo de dois artigos em
congresso da area de soldagem.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:
Os dois mestrandos juntamente com o professor tutor ird&o avaliar a cada semana o desenvolvimento desta
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atividade, realizando quando necessario as correcdes ou repeticéo de algumaandlise. A avaliacéo final dessa
atividade sera feita mediante a opinido dos revisores dos artigos submetidos ao congresso de soldagem e também
dos professores, orientador e demais membros, que irdo compor a banca de defesa de dissertacdo dos mestrandos
envolvidos.

Atividade - Servico de monitoria paradisciplinasdo Curso de Eng.
M ecatr Onica

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Trés atividades, ndo propostas inicialmente no Plang/amento 2016, foram executadas pel os petianos e estéo
incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatdrio. A conclusdo com éxito do Curso Geral de
Propriedade Intelectual a Distancia, por quatro petianos, foi a primeira atividade. O referido curso teve uma carga
horaria de 75 horas-aula e os certificados foram emitidos pelo Instituto Nacional de Propriedade Intelectual (INP1).
A segunda atividade foi o Projeto e a Construcéo da Mesa Posicionadora de Soldagem e Corte para o Laboratorio
de Soldagem Automatizada. O objetivo foi 0 de permitir ao usuario aflexibilidade de posicionar e fixar pecas para
soldar ou cortar de forma manual ou robotizada em uma Unica mesa. Apés o desenvolvimento do referido
protoétipo, 0 mesmo foi selecionado pelo Edital n 37/2016/PROPPI/IFSC para avaliagdo do potencial de
depdsito/registro no INPI. Recentemente a empresa contratada para realizar essa avaliagcdo emitiu parecer favoravel
sobre a patenteabilidade do referido produto. Na sequéncia, sera elaborado o texto da patente pelos petianos para o
depdsito no INPI. A Preparacéo, Medicéo e Andlise de Solda foram as demandas executada como aterceira
atividade. Nesta houve a integracdo dos petianos aos alunos do Mestrado Profissional em Mecatronica. Os
conhecimentos e as habilidades obtidas foram: procedimento para obter macrografias nitidas, uso do estereoscopio
paramedir os parametros dimensionais da solda e comparar os parametros medidos com os limites estipulados por
Normas Técnicas. A documentagdo desta atividade possibilitou aos petianos publicarem dois artigos no XL11
Congresso Nacional de Soldagem e um artigo no Seminario de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovacdo do IFSC
(SEPEI 2016). Todas as atividades propostas no planejamento 2016 foram desenvolvidas plenamente ou

parcia mente. Conseguimos suplantar as dificuldades financeiras de execucdo das referidas atividades, devido ao
ndo pagamento da verba de custeio 2016 pelo FNDE, viarecursos do proprio IFSC. Os aspectos mais relevantes
das atividades plenamente desenvolvidas sdo: Atividade - Selecdo de Alunos parao PET Mecatronica: Em
abril/2016, o grupo PET Mecatrénica preencheu finalmente as doze vagas para a unos bolsistas, mas ndo foi
possivel preencher todas as vagas para aunos ndo bolsistas, somente trés das seis vagas. Além disso, alguns
petianos bolsistas sairam no inicio de 2017. Por isso, um novo processo de selecdo de alunos para o PET
Mecatronica deverd ser realizado em fevereiro/2017. Atividade - Servigo de Monitoria para as Disciplinas do Curso
de Engenharia Mecatrénica: Além das disciplinas inicialmente contempladas com servi¢o de monitoria, 0S
monitores do PET também prestaram atendimentos para alunos com dificul dades na disciplina de Equacbes
Diferenciais. Por solicitagéo do coordenador do Curso de Engenharia Mecatronica os monitores petianos prestaram
atendimento para alunos dos médulos iniciais com dificuldades em Matemética Basica. Com base na quantidade de
atendimentos realizados em 2016, a oferta do servi¢o de monitoria petiana serd ampliada em 2017. Atividade -
Implantacdo da Cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada: Apos implantar a Cultura 5S os petianos
realizaram trés melhorias neste ambiente. A primeirafoi ainstalacdo de um misturador de gases para obtencdo de
misturas binarias ou ternarias com baixo custo a partir dos gases comuns como 0 argbnio, oxigénio, etc. Além da
economia, essa melhoria proporciona flexibilidade para obtencéo de novas misturas gasosas para o
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desenvolvimento de pesquisas em soldagem. A facilidade nas operagdes de substituicdo dos cilindros de gases com
seguranca € o resultado da segunda melhoria, proporcionada com o projeto, a construcéo e ainstalacéo de um novo
sistemade fixar cilindros. A terceiramelhoriafoi a substitui¢éo da antiga mesarigida de soldagem pelaflexivel
mesa posi cionadora para solda e corte de metais, desenvolvida totalmente pel os petianos.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/02/2016 21/12/2016

Descricao/Justificativa:

A partir deste ano, os alunos do Curso de Engenharia Mecatronica do campus Floriandpolis do IFSC podem contar
com o auxilio de monitores petianos para sanar dividas e auxiliar nos trabal hos académicos das disciplinas de
programacao, desenho técnico, desenho mecanico assistido por computador e analise de circuitos elétricos. O grupo
disponibiliza oito horas semanais para cada disciplina atendida com o servigo de monitoria. Essa atividade se
justifica pelainiciativado grupo em reduzir os indices de repeténcia nas disciplinas supracitadas e da evasdo de
alunos do Curso de Engenharia M ecatronica.

Objetivos:

O objetivo principal das monitorias atendidas pelo grupo é proporcionar aos alunos do Curso de Engenharia
M ecatrénica do campus Florianopolis do |FSC a oportunidade de contar com um segundo auxilio paraa
compreensdo dos contelidos das disciplinas de programagao, desenho técnico, desenho mecanico assistido por
computador e andlise de circuitos elétricos.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

Essa atividade de monitoria sera realizada de acordo com uma grade semanal de horarios publicada no mural da
coordenacado do curso de Engenharia Mecatronica e na porta da sala do grupo PET Mecatronica. Os professores das
referidas disciplinas também irdo divulgar o servigo de monitoria. Cada monitor petiano ira preencher oito horas
semanais nesta grade de horérios onde 0 mesmo estara disponivel nasalado PET Mecatrénica para atender os
alunos do curso.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacOes, etc:

Com a execucao desta atividade, espera-se: reduzir os indices de reprovagao nas disciplinas do curso com servico
de monitoria; reduzir o indice de evasdo de alunos do curso; melhorar o desempenho académico; incrementar a
disseminacao do conhecimento tecnol égico pelos alunos do curso; fortalecer o Curso de Engenharia Mecatrénica.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

Apés cada servico de monitoria, o aluno ou alunos atendidos irdo responder via e-mail, a seguinte pergunta ao
professor tutor: De zero adez, qual € asua avaliacéo do servigo de monitoria prestado a vocé? O professor tutor ira
acompanhar as avaliagdes enviadas e, intervir para 0 melhoramento do servi¢o de monitoria caso Seja necessario.
No final do semestre, 0 servico de cada monitoria sera avaliado com base na média aritmética ssimples das
respectivas avaliagdes dos alunos atendidos.

Atividade - Implantacéo da cultura 5S no L abor atorio de Soldagem
Automatizada
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Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Trés atividades, ndo propostas inicialmente no Plangamento 2016, foram executadas pel os petianos e estéo
incluidas como atividades desenvolvidas plenamente nesse relatorio. A conclusdo com éxito do Curso Geral de
Propriedade Intelectual a Distancia, por quatro petianos, foi a primeira atividade. O referido curso teve uma carga
horaria de 75 horas-aula e os certificados foram emitidos pelo Instituto Nacional de Propriedade Intelectual (INPI).
A segunda atividade foi o Projeto e a Construgdo da Mesa Posicionadora de Soldagem e Corte para o Laboratério
de Soldagem Automatizada. O objetivo foi o de permitir ao usuario a flexibilidade de posicionar e fixar pecas para
soldar ou cortar de formamanual ou robotizada em uma Unica mesa. Apés o desenvolvimento do referido
prototipo, 0 mesmo foi selecionado pelo Edital n 37/2016/PROPPI/IFSC para avaliag&o do potencia de
depdsito/registro no INPI. Recentemente a empresa contratada para realizar avaliagao emitiu parecer favoravel
sobre a patenteabilidade do referido produto. Na sequéncia, sera elaborado o texto da patente pelos petianos para o
depdsito no INPI. A Preparacdo, Medicéo e Analise de Solda foram as demandas executada como aterceira
atividade. Nesta houve aintegracdo dos petianos aos alunos do Mestrado Profissional em Mecatronica. Os
conhecimentos e as habilidades obtidas foram: procedimento para obter macrografias nitidas, uso do estereoscopio
paramedir os parametros dimensionais da solda e comparar os parametros medidos com os limites estipulados por
Normas Técnicas. A documentacdo desta atividade possibilitou aos petianos publicarem dois artigos no XLI|
Congresso Naciona de Soldagem e um artigo no Seminério de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Inovagéo do IFSC
(SEPEI 2016). Todas as atividades propostas no planejamento 2016 foram desenvolvidas plenamente ou

parcia mente. Conseguimos suplantar as dificuldades financeiras de execucdo das referidas atividades, devido ao
ndo pagamento da verba de custeio 2016 pelo FNDE, via recursos do proprio |FSC. Os aspectos mais relevantes
das atividades plenamente desenvolvidas sdo: Atividade - Selecdo de Alunos para o PET Mecatronica: Em
abril/2016, o grupo PET Mecatronica preencheu finalmente as doze vagas para a unos bolsistas, mas ndo foi
possivel preencher todas as vagas para a unos ndo bolsistas, somente trés das seis vagas. Além disso, alguns
petianos bolsistas sairam no inicio de 2017. Por isso, um novo processo de selecdo de alunos para o PET

M ecatrénica devera ser realizado em fevereiro/2017. Atividade - Servico de Monitoria para as Disciplinas do Curso
de Engenharia Mecatrénica: Além das disciplinas inicialmente contempladas com servigo de monitoria, 0s
monitores do PET também prestaram atendimentos para alunos com dificul dades na disciplina de Equactes
Diferenciais. Por solicitagcdo do coordenador do Curso de Engenharia M ecatronica os monitores petianos prestaram
atendimento para alunos dos modulos iniciais com dificuldades em Matemética Basica. Com base na quantidade de
atendimentos realizados em 2016, a oferta do servico de monitoria petiana sera ampliada em 2017. Atividade -
Implantacdo da Cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada: Apdsimplantar a Cultura 5S os petianos
realizaram trés melhorias neste ambiente. A primeirafoi ainstalacéo de um misturador de gases para obtencéo de
misturas bindrias ou ternarias com baixo custo a partir dos gases comuns como o argdnio, oxigénio, etc. Além da
economia, mel horia proporciona flexibilidade para obtencdo de novas misturas gasosas para 0
desenvolvimento de pesquisas em soldagem. A facilidade nas operacdes de substituicdo dos cilindros de gases com
seguranca é o resultado da segunda melhoria, proporcionada com o projeto, a construcdo e a instalagcdo de um novo
sistemade fixar cilindros. A terceiramelhoriafoi a substituicéo da antiga mesa rigida de soldagem pelaflexivel
mesa posi cionadora para solda e corte de metais, desenvolvida totalmente pel os petianos.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/02/2016 21/12/2016

Descricao/Justificativa:
Em funcdo da importancia econémica da area multidisciplinar de automacao da soldagem para os setores de
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fabricacéo de produtos e de manutencdo, o Departamento Académico de Metal-Mecanica liberou um espaco fisico
de 30 m2 paraimplantar o Laboratério de Soldagem Automatizada. Neste ambiente serdo ministradas aulas
préticas de soldagem robotizada para alunos do Curso em Engenharia M ecatronica e desenvol vimento de pesguisa
em procedimentos de soldagem pelos mestrandos do Curso de Pos-graduacéo em Mecatronica. Os equipamentos ja
adquiridos e que serdo inseridos adequadamente neste ambiente sdo: um robd antropomérfico industrial com
capacidade de carga de 10 kg, um robd cartesiano didatico de cinco eixos, uma fonte de soldagem multiprocesso de
600 A e duas fonte para o corte plasma de metais.

Objetivos:

Atual mente os equipamentos supracitados estéo inseridos no referido ambiente de formaimprovisada e
desorganizada, permitindo 0 mau uso com risco de acidentes. Diante disso, o grupo PET Mecatronicatomou a
iniciativa de implantar a cultura 5S no Laboratorio de Soldagem Automatizada com o objetivo principal de
proporcionar qualidade no desempenho das tarefas de ensino, de pesquisa e de extensdo neste ambiente. A cultura
5S, originaria do Japdo, seré usada como uma estratégia de potencializar e desenvolver os usuarios do referido
ambiente (alunos e professores) para pensarem no bem comum. Os objetivos secundéarios desta atividade sdo:
treinar e educar os usuarios no 5S, preparar e divulgar o plangjamento estratégico, levantar os problemas e
solugdes, executar e acompanhar aimplantagao.

Como a atividade sera realizada? (M etodologia):

O Departamento Académico de Metal-M ecanica consentiu, ao grupo PET Mecatronica, a permissao de implantar a
cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada para o fortal ecimento dos Cursos de Engenharia M ecatronica
e de Mestrado Profissional em Mecatronica. Apos a etapa de capacitacdo dos petianos paraimplantacdo do 5S no
Laboratério de Soldagem Automatizada, o ambiente sera organizado, considerando: manter somente o necessario
de equipamentos e mobiliario, uso racional do espaco viaum croqui dos setores do ambiente, adequacéo das

instal acBes de energia el étrica e da rede de ar comprimido, uso de etiquetas para identificar e facilitar o uso dos
materiais, componentes, ferramentas e equipamentos e, por fim, treinar e educar os usuarios no 5S.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacgdes, etc:

Os resultados esperados desta atividade serdo: melhoria no ambiente de trabalho do Laboratorio de Soldagem
Automatizada; fortalecimento do ensino prético nas disciplinas de Robética e de Automacdo dos Processos de
Soldagem; melhoria da produtividade e da qualidade dos trabal hos de ensino, de pesquisa e de extensdo realizados
na Graduagdo e P6s-graduacdo da Mecatronica; melhoria da formagéo académica e da disciplina de todos os aunos
da Mecatronica; modificacdo da cultura das pessoas dos Cursos de Mecatronica para agirem no sentido de manter a
cultura 5S neste ambiente; estender essa experiéncia de implantacdo da cultura 5S para os outros ambientes do
Curso de Engenharia Mecatrénica; viabilizar a publicacéo de trabalhos de soldagem em seminérios, congressos e
revistas.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Apobs aimplantacdo da cultura 5S no Laboratério de Soldagem Automatizada, algumas perguntas serdo respondidas
por todos os docentes usuarios dos recursos do referido ambiente. Sdo elas: 1- Em sua opinido, foi validaa
implantac&o da cultura 5S no Laboratorio de Soldagem Automatizada? Por qué? 2- VVocé recomendariaa
implantagdo da cultura 5S nos outros ambientes da mecatronica? Quais? 3- Sugestdes de futuras melhorias para o
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Laboratério de Soldagem Automatizada? A andlise das respostas destas perguntas pelo grupo PET Mecatronica
serd ametodol ogia, ndo somente usada para avaliar a atividade proposta, como também, continuar melhorando o
referido ambiente.

Par cialmente desenvolvido

Atividade - Desenvolvimento da IHM do rob6 de soldagem e da
r espectiva programacao

Avaliagao:
Parcialmente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Duas das cinco atividades propostas no planejamento 2016 foram desenvolvidas parciamente, considerando a data
limite de 21/12/2016. O pouco que resta para finalizar cada uma das duas atividades sera realizado no primeiro
trimestre de 2017. Os aspectos mais relevantes destas atividades sdo: Atividade - Desenvolvimento dalHM do
Robd de Soldagem e da Respectiva Programacéo: Aproximadamente noventa por cento dessa atividade foi
concluida no prazo estipulado, o restante esta sendo desenvolvidano inicio de 2017. Essa atividade possui trés
frentes de trabalho. A primeirarefere-se ao projeto e a construcdo mecénica da Interface Homem-Méaquina (IHM)
gue foi concluida plenamente. A segunda frente de trabalho refere-se atodo o desenvolvimento eletroeletronico. As
placas do controlador e do display foram adquiridas, enquanto que o circuito do teclado contendo também aldgica
de habilitacéo das funcbes da IHM foi validado em placa de desenvolvimento. O projeto de uma placaindustrial
estd atualmente em fase de conclus&o. O software de funcionamento dalHM é aterceira frente de trabalho. Todas
as rotinas béasicas foram validadas, restando somente montar a estrutura completa do software baseado nas rotinas
basicas. A documentacdo deste projeto € feita de forma paralela ao desenvolvimento do prot6tipo e a capacitacdo
docente planejada sera realizada apos 0s ensaios de validagdo. Os bons resultados obtidos quanto a ergonomiae
funcionalidades desta IHM possibilitou aos petianos publicarem o Artigo Iniciacdo Cientifica nos Cursos de
Engenharia M ecatronica Estudo de Caso: Desenvolvimento de uma IHM para manipuladores de soldagem no
XLIV Congresso Brasileiro de Educacéo em Engenharia (COBENGE 2016) - Resumo: Este artigo descreve a
relevancia, a metodol ogia e os resultados obtidos do trabalho de iniciacdo cientifica desenvolvido pelo grupo de
alunos do Programa de Educacdo Tutorial (PET) do curso de Engenharia Mecatronica do Instituto Federal de Santa
Catarina (IFSC). O projeto e a construcéo de uma interface homem-méaquina (IHM) para um manipulador de
soldagem foi o tema selecionado. As IHMs comerciais S0 pouco intuitivas e ndo sdo ergonomicamente corretas
principalmente quando o operador utiliza luvas de couro nas operacfes de correcdo de tragjetéria durante as
soldagens. Diante desse obstaculo, foi assumido o desafio de desenvolver umalHM aplicando estudos de
ergonomia orientados por um sistema previamente estudado e direcionado a engenharia de usabilidade. A solugédo
vencedorade IHM com dimensdes 300x140x60 mm foi construida de formamodular para facilitar sua fabricagéo,
montagem dos componentes e eventuais manutencdes. O teclado do protétipo dalHM é reconhecido pelo tato do
operador e suas teclas podem ser acionadas simultaneamente pel os dedos polegar e indicador de ambas as méos,
reduzindo o tempo de execucao dos procedimentos de soldagem. Atividade - Construcéo de Protétipos de Servo
Pneumatica e de Hidraulica Proporcional: Cerca de noventa e cinco por cento dessa atividade foi finalizada no
prazo estipulado, o que falta, cinco por cento, estd sendo concluida em fevereiro de 2017. A capacitagdo dos
petianos nas tecnologias envolvidas, a selecdo dos componentes especificos (atuadores, eletrovalvulas, sensores,
controladores de movimento, filtros, reguladores de pressdo, fontes de tensdo, etc.) do Laboratério de Automagdo
Hidréaulica e Pneumatica para os prototipos, a elaboracdo de ambos os layouts com base em metodol ogia de projeto,
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a aquisicao dos componentes estruturais (perfis de aluminio e seus acessorios), a fabricacéo das pecas de fixacéo
com 0s equipamentos do proprio Departamento Académico de Metal-Mecénica do IFSC e a montagem dos
prototipos foram as etapas ja concluidas. As etapas que estéo em fase de conclusdo sd0: 0s ensaios paravalidar os
experimentos de controle de posi¢éo e de vel ocidade dos atuadores dos protétipos e na sequéncia a capacitacdo dos
docentes destas areas de conhecimento.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/02/2016 21/12/2016

Descricao/Justificativa:

No ano de 2015 foi executada por este grupo a atividade de readequac&o tecnol 6gica de um robd para uso em
soldagem. Para acelerar a construcdo do controlador do rob6 foi usado um computador para a geracéo e envio das
trajetorias de soldagem via sua porta paralela. Apesar do robd, funcionar perfeitamente, o uso de PC em soldanéo é
recomendado em fungdo da agressividade do ambiente. Além disso, o teclado e o display do PC ndo se mostrou
ergonomicamente correto para a programacao e correcao das trajetdrias de soldagem. No sentido de resolver os
problemas mencionados, o grupo PET Mecatrénica propde a atividade de desenvolver uma compacta I nterface
Homem-maquina (IHM) contendo o controlador, as teclas de comando e o display com a respectiva programacéo.

Objetivos:

O objetivo principal desta atividade é o de desenvolver uma lHM, compacta e ergonomicamente correta, paraa
programacao do robd e correcdo da execucdo de suas trajetérias de soldagem. Os objetivos secundérios desta
atividade séo: usar metodologia de projeto para o desenvolvimento da IHM; equipar de maneira correta o
Laboratério de Soldagem Automatizada; facilitar o aprendizado dos discentes do curso referente a execucdo de
procedimentos de soldagem; capacitar os docentes da disciplina Automagdo dos Processos de Soldagem para 0 uso
do referido robd de soldagem.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

Uma pesguisa de mercado sobre IHMs de rob6s de soldagem sera feita inicialmente para levantar seus aspectos
positivos e negativos. Na sequéncia, sera aplicada a metodol ogia de desenvol vimento de produto com suas fases
caracteristicas. plangjamento da lHM, projeto informacional, conceitual, preliminar e detalhado dalHM do robd de
solda. A seguir, as estruturas mecanicas e as pegas de fixagdo serdo fabricadas nas oficinas do préprio
Departamento Académico de Metal-Mecanica do |FSC. Na sequéncia, sera realizada a montagem do protétipo, a
respectiva programacao da |lHM e os ensaios de validacdo. Por fim, serarealizada a documentacéo dalHM e a
capacitacao do docente da disciplina de Automagdo dos Processos de Soldagem.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacoes, etc:

O desenvolvimento da IHM do robd ira equipar corretamente o Laboratdrio de Soldagem Automatizada e, com
1SS0, proporcionar a melhoria do Curso de Engenharia Mecatronica, do Departamento Académico de
Metal-Mecanica e do proprio IFSC. O Mestrado Profissional em Mecatrénica também serd beneficiado em funcéo
do uso do robd e de sua IHM como ferramenta de execucdo dos procedimentos de soldagem de algumas
dissertacOes. Além disso, os resultados obtidos serdo socializados por meio de divulgacéo do robb de solda e sua
respectiva l[HM em semindrios, congressos, revistas e feiras tecnol dgicas.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:
O professor tutor ira orientar e avaliar semanalmente o desenvolvimento da lHM e sua programacao, realizando as
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devidas sugestfes e correcles. A avaliacdo final dalHM serafeita pel os usuarios do robb de soldagem (professores
da disciplina de Automacédo dos Processos de Soldagem, pesquisadores da area de soldagem e mestrandos que
usam esse recurso em suas respectivas dissertaces) sobre 0s seguintes aspectos. ergonomia, programacao intuitiva
e facilidade de efetuar correcfes nas tragjetorias de soldagem.

Atividade - Construcao de protétipos didaticos de servo pneumatica e de
hidr aulica propor cional

Avaliacao:
Parcialmente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Duas das cinco atividades propostas no plang/amento 2016 foram desenvolvidas parcialmente, considerando a data
limite de 21/12/2016. O pouco que resta para finalizar cada uma das duas atividades sera realizado no primeiro
trimestre de 2017. Os aspectos mais rel evantes destas atividades séo: Atividade - Desenvolvimento da lHM do
Robd de Soldagem e da Respectiva Programacéo: Aproximadamente noventa por cento dessa atividade foi
concluida no prazo estipulado, o restante esté sendo desenvolvidano inicio de 2017. Essa atividade possui trés
frentes de trabalho. A primeirarefere-se ao projeto e a construgcdo mecanica da Interface Homem-Méaquina (IHM)
gue foi concluida plenamente. A segunda frente de trabalho refere-se atodo o desenvolvimento eletroeletrbnico. As
placas do controlador e do display foram adquiridas, enquanto que o circuito do teclado contendo também aldgica
de habilitacéo das funcbes da IHM foi validado em placa de desenvolvimento. O projeto de uma placaindustrial
esté atualmente em fase de conclus&o. O software de funcionamento dalHM é aterceira frente de trabalho. Todas
as rotinas bésicas foram validadas, restando somente montar a estrutura completa do software baseado nas rotinas
basicas. A documentacdo deste projeto € feita de forma paralela ao desenvolvimento do prototipo e a capacitacdo
docente planejada sera realizada apos 0s ensaios de validagdo. Os bons resultados obtidos quanto a ergonomiae
funcionalidades desta IHM possibilitou aos petianos publicarem o Artigo Iniciacéo Cientifica nos Cursos de
Engenharia M ecatronica Estudo de Caso: Desenvolvimento de uma IHM para manipuladores de soldagem no
XLIV Congresso Brasileiro de Educacéo em Engenharia (COBENGE 2016) - Resumo: Este artigo descreve a
relevancia, a metodol ogia e os resultados obtidos do trabalho de iniciacdo cientifica desenvolvido pelo grupo de
alunos do Programa de Educacdo Tutorial (PET) do curso de Engenharia Mecatronica do Instituto Federal de Santa
Catarina (IFSC). O projeto e a construcao de uma interface homem-maguina (IHM) para um manipulador de
soldagem foi o tema selecionado. As IHMs comerciais S0 pouco intuitivas e ndo sdo ergonomicamente corretas
principalmente quando o operador utiliza luvas de couro nas operactes de correcdo de tragjetéria durante as
soldagens. Diante desse obstaculo, foi assumido o desafio de desenvolver umalHM aplicando estudos de
ergonomia orientados por um sistema previamente estudado e direcionado a engenharia de usabilidade. A solugdo
vencedorade IHM com dimensdes 300x140x60 mm foi construida de formamodular para facilitar sua fabricagéo,
montagem dos componentes e eventuais manutencdes. O teclado do protétipo dalHM é reconhecido pelo tato do
operador e suas teclas podem ser acionadas simultaneamente pelos dedos polegar e indicador de ambas as maos,
reduzindo o tempo de execucdo dos procedimentos de soldagem. Atividade - Construcéo de Protétipos de Servo
Pneumdtica e de Hidraulica Proporcional: Cerca de noventa e cinco por cento dessa atividade foi finalizada no
prazo estipulado, o que falta, cinco por cento, estd sendo concluidaem fevereiro de 2017. A capacitagdo dos
petianos nas tecnologias envolvidas, a selecdo dos componentes especificos (atuadores, eletrovalvulas, sensores,
controladores de movimento, filtros, reguladores de pressdo, fontes de tens&o, etc.) do Laboratério de Automagédo
Hidraulica e Pneumética para os prot6tipos, a elaboracéo de ambos os layouts com base em metodol ogia de projeto,
a aguisicdo dos componentes estruturais (perfis de aluminio e seus acessorios), a fabricacéo das pegas de fixagdo
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com 0s equipamentos do proprio Departamento Académico de Metal-Mecénica do IFSC e a montagem dos
prototipos foram as etapas ja concluidas. As etapas que estdo em fase de conclusdo s0: 0s ensaios para validar os
experimentos de controle de posicdo e de vel ocidade dos atuadores dos protétipos e na sequéncia a capacitagéo dos
docentes destas &reas de conhecimento.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
0 01/02/2016 21/12/2016

Descricao/Justificativa:

O Laboratdrio de Automagdo Hidraulica e Pneumética do IFSC ndo possui equipamentos didaticos para o ensino
de controle realimentado de posi¢éo com atuadores pneumaticos e hidraulicos. Porém, neste laboratério ha varios
componentes destinados ao controle de vazéo e de pressdo. Diante desta oportunidade e com o apoio da
coordenacdo do curso, 0 grupo tomou ainiciativa de desenvolver os referidos equipamentos didati cos para as aulas
préticas das disciplinas de Sistemas Hidraulicos e Pneuméticos e de Controle de Processo do Curso de Engenharia
Mecatrénica. A justificativa desta atividade esta baseada na aplicagdo pratica dos atuadores pneuméticos e
hidraulicos, que assim como os el étricos, sdo utilizados para desempenhar tarefas automaticas de producéo e de
manutencéo.

Objetivos:

O objetivo principal desta atividade é desenvolver dois prot6tipos de equipamento didético para o ensino de servo
pneumética e hidraulica proporciona no Curso de Engenharia Mecatronica. Os objetivos secundarios desta
atividade séo: aplicar os conhecimentos de metodologia de projeto para os referidos desenvol vimentos; equipar de
maneira inteligente e econdémica o Laboratorio de Automacao Hidréulica e Pneumatica; facilitar o aprendizado dos
discentes do curso referente ao controle de posi¢éao; capacitar os docentes das disciplinas Sistemas Hidraulicos e
Pneumaticos e de Controle de Processo para o uso dos referidos equi pamentos.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

I nicialmente os petianos serdo capacitados pelo tutor em servo pneumética e hidraulica proporcional. Na sequéncia,
sera aplicada a metodol ogia de desenvolvimento de produto com suas fases caracteristicas. planejamento dos
projetos, projetos (informacional, conceitual, preliminar e detalhado) de cada prototipo. A seguir, as estruturas
mecanicas e as pegas de fixacdo serdo fabricadas nas oficinas do préprio Departamento Académico de
Metal-Mecanica do |FSC. Na sequéncia, seréo realizadas as montagens dos prototipos e 0s respectivos ensaios de
validacdo pel os petianos. Por fim, sera realizada a documentacéo dos desenvolvimentos e a capacitacdo dos
docentes envolvidos pelo grupo.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacoes, etc:

Essa atividade de equipar o Laboratorio de Automagdo Hidraulica e Pneumética com dois protétipos didaticos de
controle de posicéo ira proporcionar amelhoria do Curso de Engenharia Mecatrénica e do préprio IFSC. Além
disso, os resultados obtidos seréo socializados por meio de divulgacéo dos protétipos e de seus resultados em
semindrios e feiras tecnol 0gicas.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:
O professor tutor ira orientar e avaliar semanalmente o desenvolvimento dos prot6tipos, realizando as devidas
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sugestdes e correcoes. A avaliacdo final sera feita mediante parecer dos professores das disciplinas de Sistemas
Hidréaulicos e Pneumaticos e de Controle de Processo do Curso de Engenharia Mecatronica do IFSC e de outras
|ES, sobre a qualidade dos protétipos gerados e sua potencialidade didética.
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| nfor magbes do Relatorio

IES:
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA

Grupo:
M ecatronica

Tutor:
NELSO GAUZE BONACORSO

Ano:
2017

Somat6rio da carga horéria das atividades:
10080

Plenamente desenvolvido

Atividade - Readequacao de Bancadas Didaticas de Acionamento
Elétrico

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

A metade construir duas modernas bancadas didaticas de acionamento elétrico foi atingida por esta atividade de
readequacao tecnol 6gica de equipamentos didaticos. Outro resultado positivo obtido neste desenvol vimento
didatico estarelacionado aformainovadora e facil de conexdo dos componentes da bancada sem descaracterizar
sua natureza industrial. Paraisso, foi usado a soldagem para unir diretamente terminais de plug banana com
terminais de fios usados nos componentes elétricos industriais. Além de facilitar a montagem dos circuitos por
plugs banana evita ainutilizac&o destes componentes industriais por desgaste das roscas de seus elementos de
fixagdo em funcéo de sucessivas montagens e desmontagens em ambientes de ensino pratico. Atualmente, o
referido artigo desta atividade esta em fase de preparacéo para ser submetido ao XLV Congresso Brasileiro de
Educacdo em Engenharia (COBENGE 2018).

CargaHoraria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
3360 01/03/2017 22/12/2017

Descricao/Justificativa:
No Laboratério de Acionamentos (LA) existem trés antigas bancadas didéticas de acionamento de motores

el étricos que estdo desatualizadas tecnol ogicamente. Entretanto alguns de seus componentes e a estrutura mecanica

de duas, por ter dimensdes reduzidas, serdo reutilizadas para gerar duas modernas bancadas didéticas de

acionamento elétrico. Neste cenario de oportunidade, o grupo PET Mecatrénica aceitou o desafio de executar essa
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atividade para atualizar os recursos didaticos praticos do LA, proporcionando com isso, o incremento da qualidade
de ensino das disciplinas de Acionamentos Eletromecanicos dos Cursos de graduacéo e de Pés-graduacdo em
M ecatronica.

Objetivos:

O principal objetivo dessa atividade € o de equipar de forma econémica e inteligente o Laboratorio de
Acionamentos, visando a melhoria da qualidade das aulas préticas ministradas aos discentes dos Cursos de
graduacéo e de Pos-graduacdo em Mecatronica. Estudar sobre a ciéncia da readequacao tecnol 6gica, elaborar o
plano de atualizagéo das bancadas de acionamento el étrico, aplicar metodol ogia de projeto para escolher as
solucdes e executar a atualizagdo sd0 0s obyjetivos especificos dessa atividade.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

A referida atividade serarealizada em quatro etapas. A primeirarefere-se ao embasamento tedrico dos petianos
referentes aos temas de readequacdo tecnol dgica e das tecnol ogias de acionamento el étrico. Paraisso, o tutor
fornecera aliteratura adequada. A segunda etapa destina-se a elaboracdo do plano de atualizacéo das bancadas com
base no uso da metodol ogia de projeto de produto. Essa metodol ogia inicia-se com os requisitos de usabilidade,
passando pela selecdo das tecnologias e termina com o projeto detalhado da atualizacdo. A terceira etapaserda
execucao da atualizacdo das bancadas, utilizando os recursos de equipamentos, ferramentas e materiais da propria
|ES. Na quarta ser&o realizados os testes de uso e a documentacéo da mesma, visando a publicacdo de artigo e/ou
patente.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacgdes, etc:

Os resultados gerais esperados desta atividade sdo: a melhoria do Curso de Engenharia M ecatronica da nossa |lES
via o incremento da qualidade de formac&o dos discentes através do uso de atuai s tecnologias de acionamento;
economia de recursos financeiros dos cursos de M ecatronica pela atualizacdo interna de duas bancadas didaticas de
acionamentos, evitando assim, a compra de equipamentos de empresas do ramo didético; uso racional do espaco do
L aboratorio de Acionamentos por meio da adequacdo de antigas bancadas didaticas de dimensdes reduzidas; a
publicacdo de um poster e de um artigo em eventos da érea de educacéo. A socializacdo das publicacbes esperadas
dareferida atividade se dara no site do grupo PET Mecatronica:
http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/engmecatronical/pet-mecatronical.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

O professor tutor ird orientar e avaliar semana mente o desenvolvimento dessa atividade, realizando as devidas
sugestdes e correcoes. A avaliacao final sera feita mediante parecer dos professores das disciplinas de
Acionamentos Eletromecani cos dos Cursos de Graduacéo e Pos-graduacdo em Mecatronica do |FSC e colegas
docentes de outras | ES, sobre a qualidade das bancadas didati cas de acionamento el étrico e sua potencialidade em
termos da quantidade de montagens préticas de acionamento el étrico. Os usuérios, discentes das referidas
disciplinas, também irdo avaliar as bancadas mediante sua opinido arespeito da utilizacéo (nota de zero adez) e,
guando necessario, as sugestdes de melhoria.

Atividade - Auxilio Pratico Petiano a M estrandos da Ar ea de Soldagem

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido
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Relate os aspectos/ Avaliacao Atividade:

A qualidade do trabalho realizado pel os bolsistas e as vérias publicagdes produzidas pelo grupo PET proporcionou
uma avaliacdo positiva para esta atividade de auxilio petiano aos discentes do Curso de Mestrado Profissional em
Mecatrénica. Sdo elas. 1) Participacéo e apresentacéo oral do artigo: Adequacdo do Procedimento de Soldagem por
Arco Submerso para o Revestimento com o Arame Inconel 625 no XLII1 Congresso Naciona de Soldagem
(CONSOLDA 2017) realizado em Joinville/SC de 6 a 9/11/2017; 2) Participacdo e apresentagao oral do resumo
expandido: Readequac&o Tecnol 6gica Mecanica em Manipulador de Soldano XX Encontro da Regi&o Sul dos
Grupos PET (SULPET 2017) realizado em Floriandpolis/SC de 20 a 23/04/2017; 3) Participacéo e divulgacéo do
poster: Plataforma de Posicionamento para Corte e Soldagem de Materiais Metalicos no SULPET 2017; 4)
Deposito no INPI (Instituto Nacional de Propriedade Intelectual) da Patente de Invencéo (Pl): Sistemade
Transmisséo para Converter Movimento Rotativo em Linear por Polia e Correias Dentadas, Peticdo 870170033118,
de 18/05/2017, pag. 1/20, Nimero do Processo BR 10 2017 010487 7; 5) Deposito no INPI da Patente de Invencéo
(PI): Plataforma de Posicionamento para Corte e Soldagem de Metais, Peticdo 870170045049, de 28/06/2017, péag.
2/20, Numero do Processo BR 10 2017 014094 6; 6) Deposito no INPI da Patente de Invencéo (Pl): Sistemade
Transmissdo Diferencia de Velocidades e Método de Acionamento, Peticdo 870180014172, de 22/02/2018, pég.
2/19, Numero do Processo BR 10 2018 003421 9.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
1680 01/02/2017 22/12/2017

Descricao/Justificativa:

Os bons resultados produzidos em 2016 na atividade de integracdo de petianos com mestrandos (Preparagéo,
Medicéo e Andlise de Soldas) justifica a ampliacéo dessa parceria com o Mestrado Profissional em Mecatrénica. A
atual atividade foi planejada para que os petianos adquirissem os conhecimentos préticos do processo de validacdo
das soldas de revestimento, desde a montagem da bancada de ensaios, passando pela execugdo dos experimentos,
preparacdo da regido revestida até o parecer final sobre a qualidade. No inicio de 2017 dois mestrandos comegaram
o0 desenvolvimento laboratorial de suas dissertagbes na érea de soldagem de revestimento. A grande quantidade de
corpos de prova que seréo produzidos pel os ensaios de soldagem justifica ainda mais a necessidade do auxilio
petiano aos mestrandos.

Objetivos:

O objetivo geral dessa atividade € 0 de integrar os petianos aos mestrandos de mecatronica em fase de
desenvolvimento da dissertacdo na &rea da soldagem para auxiliar nas tarefas de preparacdo da bancada de ensaios,
execucao dos experimentos, preparacdo, medicao e a andlise da solda de corpos de prova. Os objetivos especificos
sd0: adquirir habilidades para preparar experimentos de soldagem, polir aregido dasolda, revelar e obter a
respectiva macrografia, utilizar de forma correta todo o potencial do equipamento estereoscopio para medir 0s
parametros dimensionais das macrografias, conhecer, interpretar e aplicar corretamente Normas Técnicas para
avaliar as soldas de revestimento com base nos parametros dimensionais medidos.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

A metodologia para o desenvolvimento desta atividade consiste na realizagdo das seguintes etapas sequencias.
integracdo, treinamento, documentacdo e publicacdo de resultados. Um petiano serd integrado ao tema de cada
mestrando por meio daleitura dos respectivos Projetos de Dissertacdo de Mestrado (PDMs) e das Normas Técnicas
gue serdo utilizadas. Apos a integracdo dos dois petianos, havera treinamento dos mesmos para operacdo dos
equipamentos, politriz e estereoscopio, do Laboratério de Materiais e para a aplicacdo das Normas Técnicas. A
documentacdo das macrografias e das respectivas analises das soldas serdo realizadas por meio de tabelas,
salientando quando uma solda de revestimento for reprovada e o critério ndo atendido.
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Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacoes, etc:

Os resultados gerais esperados desta atividade sd0: a analise completa da solda dos corpos de prova baseada em
Normas Técnicas vigentes, a transmissao da experiéncia tedrica e pratica aos outros alunos do Curso de Engenharia
Mecatronica, 0 uso dos resultados desta atividade paraincrementar a qualidade das disciplinas de Automagdo dos
Processos de Soldagem da Graduagéo e da Pos-graduacdo em Mecatronica e a publicacdo de dois artigos em
congresso da area de soldagem. A socializac8o das publicactes esperadas da referida atividade se darano site do
grupo: http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/engmecatroni ca/pet-mecatronical.

Qual sera a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

Os dois mestrandos juntamente com o professor tutor iréo avaliar a cada semana o desenvolvimento desta
atividade, realizando quando necessario as correcdes ou repeticao de algumaanalise. A avaliagdo final dessa
atividade sera feita mediante a opinido dos revisores dos artigos submetidos ao congresso de soldagem e também
dos professores, orientador e demais membros, que irdo compor a banca de defesa de dissertagdo dos mestrandos
envolvidos.

Atividade - Servico de Monitoria para o Curso de Engenharia
M ecatr Onica

Avaliacéo:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Esta atividade de monitoria pelo grupo PET aos discentes da Engenharia M ecatronica ocorre desde 2016 em
diversas disciplinas do curso e também em matematica basica. Neste ano, os atendimentos pel os monitores petianos
superou aos de 2016 em quantidade e também em qualidade. O fato da coordenacéo do Curso de Engenharia
Mecatrénica abrir duas turmas em 2018-1 para algumas disciplinas gue envolvem prética laboratorial, em vez de
uma nos semestres anteriores, € um indicativo que essa atividade estéa contribuindo parareduzir os indices de
reprovacgao e de evasdo. Por esse motivo, que essa atividade de monitoria sera continuada conforme consta no
plangjamento 2018.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
480 13/03/2017 22/12/2017

Descricao/Justificativa:

Desde 2016, os discentes do Curso de Eng. Mecatrénica podem contar com a g uda de monitores petianos para
sanar duvidas e auxiliar nos trabal hos académicos. Em 2017 as disciplinas contempladas por esta atividade seréo:
Programacéo |, Programacéo |1, Programacéo |11, Desenho Técnico |, Desenho Técnico 11, Desenho Mecénico
Assistido por Computador, Estatistica e Probabilidade, Equagdes Diferenciais, Célculo Vetoria e Andlise de
Circuitos Elétricos. Haveratambém dois petianos para sanar dificuldades de Matemética Basica. O servico de
monitoria se dard na salado PET Mecatrénica via agendamento pelo e-mail divulgado dos monitores petianos. Essa
atividade se justifica pelainiciativa do grupo em reduzir os indices de repeténcia nas disciplinas supracitadas e da
evasao de discentes do curso.
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Objetivos:

O primeiro objetivo das monitorias atendidas pelo grupo é proporcionar aos discentes do Curso de Engenharia

M ecatrénica do campus Florianopolis do |FSC a oportunidade de contar com um segundo auxilio paraa
compreensdo dos contelidos das disciplinas de: Programacdo |, Programacdo |1, Programacdo 111, Desenho Técnico
I, Desenho Técnico |1, Desenho Mecanico Assistido por Computador, Estatistica e Probabilidade, Equactes
Diferenciais, Clculo Vetorial e Andlise de Circuitos Elétricos. O segundo objetivo desta atividade € o de sanar
dificuldades de discentes referentes aos conteldos de Matemética do Ensino Fundamental. Cabe ressaltar, que o
dominio desses contelidos é essencial para o bom desempenho académico.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

Essa atividade de monitoria sera realizada de forma presencial na salado PET Mecatronica via agendamento pelo
e-mail divulgado dos monitores petianos. A matematica do ensino fundamental e as disciplinas do curso,
contempladas por este servi¢o de monitoria, juntamente com o nome e e-mail dos monitores petianos seréo
publicadas no mural da coordenagdo do curso de Engenharia Mecatronica e na porta da sala do grupo PET
Mecatrénica. Além disso, os professores das disciplinas contempladas iro divulgar para seus alunos em sala de
aulao nome e o e-mail dos referidos monitores petiano.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacdes, etc:

Com a execucao desta atividade, espera-se: - Reduzir os indices de reprovagéo nas disciplinas do curso com servico
de monitoria. - Reduzir o indice de evasao de discentes do curso. - Melhorar o desempenho académico. -
Incrementar a disseminacdo do conhecimento cientifico e tecnol égico. - Fortalecer o Curso de Engenharia

M ecatrénica.

Qual serd a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

Apos cada servico de monitoria, o discente ou os discentes atendidos iréo responder para o e-mail,
petmecatronica.fin@ifsc.edu.br, a seguinte pergunta ao professor tutor: De zero adez, qual é asuaavaliagdo do
servigco de monitoria prestado a vocé? O professor tutor ird acompanhar as avaliagdes enviadas e, intervir parao
melhoramento do servig¢o de monitoria caso seja necessario. No final do semestre, 0 servico de cada monitoria sera
avaliado com base na média aritmética simples das respectivas avalia¢es dos alunos atendidos.

Atividade - Selecao de Discentes para o PET Mecatronica

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacéo Atividade:

Vinte discentes de diferentes moédul os do Curso de Engenharia M ecatronica realizaram ainscricao para o edital de
selecdo 2017-1 para compor o Grupo PET Mecatronica. Destes, apenas onze foram classificados apos a anadlise da
ficha de inscricéo, historico escolar e entrevista. Apesar do baixo aproveitamento de candidatos do referido edital,
apenas 55 %, a quantidade de classificados foi suficiente para completar as 12 vagas de alunos bolsistas e quatro
das seis vagas de alunos ndo bolsistas do grupo. Isso evitou arealizacdo de um segundo edital de selecdo no
segundo semestre de 2017. Diante do exposto e da producédo expressiva dos novos petianos, considero positivaa
avaliacdo dareferida atividade. Além disso, vérias sugestdes dos candidatos, selecionados ou ndo, foram levadas
em consideracédo para aprimorar futuros editais de selecéo de petianos.
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CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
100 01/02/2017 10/03/2017

Descricao/Justificativa:

O procedimento de selegdo dos novos discentes bolsistas e ndo bolsistas para o grupo PET Mecatronica do |FSC,
incluiu as fases. elaboracdo e divulgacéo do edital, inscri¢céo dos alunos interessados, avaliacdo das fichas de
inscricdo e historicos escolares, entrevistaindividual com os inscritos, divulgagdo e integracdo dos selecionados
nas atividades do grupo. A justificativa para a execucdo desta atividade de selecéo esta baseada na reducéo
significativa do nimero de petianos, o que tornariainviavel a execucdo do plangamento 2017. Essareducéo se deu
pela saida de um ndo bolsista por desisténcia e seis discentes bolsistas, dois por desisténcia e quatro por ter
rendimento académico insuficiente acrescido de mais de duas reprovagdes no curso de Engenharia Mecatronica.

Objetivos:

O referido procedimento tem como objetivo descobrir o potencial de cada candidato discente, para escolher os que
possuem perfil de desempenhar com qualidade e em equipe as atividades de ensino, pesquisa e extensdo. A referida
selecdo de novos discentes bolsistas e também de n&o bolsistas visa completar plenamente 0 nUmero de integrantes
do grupo PET Mecatronica. Assim, sera possivel manter a execucdo de um maior nimero de atividades
desempenhadas pelo grupo no sentido de acelerar o fortalecimento direto do Curso de Graduagdo em Engenharia
Mecatrénica e, de formaindireta, o Curso de Pos-graduacéo no nivel de Mestrado Profissional em Mecatronica.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

Inicialmente serarealizado o pedido para a abertura de Edital de Selecéo nareunido do Comité Local de
Acompanhamento dos Grupos PET do IFSC. Com o consentimento sera definido o cronograma do edital e sua
divulgacéo nos murais do campus Florianopolis/IFSC. Nainscricdo, os candidatos irdo entregar o histérico
académico e um formulario preenchido. Logo apos, serarealizada a entrevistaindividua dos candidatos pelo tutor
e um discente do grupo. A seguir, aclassificaggo dos candidatos sera realizada com base no historico académico e
nas respostas do formulario e da entrevista. Na sequéncia, o resultado do edital seradivulgado e, por Ultimo, os
discentes selecionados serdo integrados ao PET Mecatronica, via a assinatura do termo de compromisso, e
comegam desempenhar suas atividades.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacoes, etc:

Com aampladivulgacéo do edital de selecéo de novos discentes ao PET Mecatronica, espera-se um grande nimero
deinscricfes. A meta é selecionar os discentes mais competentes, visando o incremento da qualidade das
atividades desempenhadas pelo grupo e, com isso, fortalecer diretamente o Curso de Graduacéo em Engenharia
Mecatrénica e indiretamente o Mestrado Profissional em Mecatronica. Outro resultado esperado com essa atividade
€ 0 aumento de publicagdes do PET Mecatronica nas modalidades (pdster, artigo e patente) e a participacdo dos
petianos nos encontros do PET (ENAPET e SULPET), seminérios, congressos e feiras tecnol dgicas nacionais. A
socializacdo das publicacbes esperadas se dard no site do grupo:
http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/engmecatronical/pet-mecatronical.

Qual serd a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

A avaliacdo desta atividade sera realizada apds o processo de selecdo e por todos os candidatos inscritos. A

metodol ogia usada para avaliar e adequar o processo para o proximo edital de selecdo de novos discentes serda
andlise, pelo grupo PET Mecatrénica, das respostas das seguintes perguntas. 1) Cite 0s pontos positivos e negativos
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do processo de selecdo que voceé participou? 2) Sugestdes para a melhoria do processo de selecdo que vocé
participou?

Atividade - Desenvolvimento de Garra para o Rob6 Fanuc

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

A construcdo da garra para o rob6 Fanuc foi realizada somente depois da avaliagdo positiva dos professores da érea
de soldagem e corte de metais do campus Floriandpolis do IFSC. Na sequéncia foram realizados ensaios de
acionamento que validaram o referido desenvolvimento. Esta e outras atividades realizadas pelo PET Mecatronica
foram divulgadas por dois discentes do grupo por meio da participagéo e apresentacdo oral do resumo expandido -
Tecnologias Desenvolvidas pelo PET Mecatrénicano SEPEI 2017 (V Seminario de Ensino, Pesquisa, Extensdo e
Inovacdo do IFSC) realizado em Itgjai/SC de 4 a 6/9/2017.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
2520 01/03/2017 22/12/2017

Descricao/Justificativa:

O Laboratério de Soldagem Automatizada possui um robd industrial antropomarfico destinado somente para o
processo de soldagem GMAW (Gas Metal Arc Welding). No centro do flange desse robd esta fixada de forma
rigida umatocha GMAW, tornando complexa e demorada a tarefa de substitui¢do dessa tocha por outra dos demais
processos de soldagem, como ado TIG, ado Plasma, ado Arco Submerso, etc. No sentido de flexibilizar o uso do
rob6 paratodos os processos, trés discentes do grupo PET Mecatrénica aceitaram o desafio de executar essa
atividade de projetar e construir uma garra com acionamento eletropneumético integrada ao rob6 para fixar/soltar
tochas de solda e corte e também manipular pecas metédlicas para fins de treinamento em programacao de pequenas
células de soldagem.

Objetivos:

O objetivo principal dessa atividade é o de tornar flexivel o uso do robd Fanuc do Laboratdrio de Soldagem
Automatizada para o ensino e a pesquisa dos discentes dos cursos de graduacdo e poés-graduacdo em Mecatronica
nos principais processos de soldagem e corte de metais. Os objetivos especificos dessa atividade séo: desenvolver
as pegas mecanicas de acoplamento entre o flange do robd e o atuador pneumatico, as proprias garras metélicas que
serdo fixadas nos cursores do atuador pneumético e as de acoplamentos entre as garras metdlicas e cada tocha;
projetar e construir 0s circuitos el étricos de acionamento da garra e do reconhecimento via sensores de seu estado,
fechada ou aberta; fazer aintegracdo mecanica e elétrica do atuador pneumatico da garra ao robd Fanuc.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

A capacitacdo sobre mecanismos e tecnologias de fixacdo de ferramentas em robds serd a primeira etapa da
metodologia dessa atividade. A segunda etapa corresponde a selecdo da solugdo de sistema de fixagao, os projetos
mecani cos das pecas acessorias e 0 projeto elétrico dos circuitos de acionamento da garra e de identificacdo de seu
estado. A terceira etapa sera a construcdo das pegas mecanicas e circuitos el étricos e a respectiva integracdo ao
rob6 Fanuc. Essa etapa sera total mente executada com os equipamentos, ferramentas e instrumentos do proprio
IFSC. A quarta e Ultima etapa da metodologia, corresponde aos ensaios de validagdo da garra e a documentagéo de
todo o desenvolvimento, visando futuras publicactes do PET Mecatronica.
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Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacdes, etc:

A garra com acionamento eletropneumético e a suaintegracdo com o robd industrial para fixar/soltar tochas e pegas
€ o0 produto esperado da referida atividade. Por suavez, esse produto proporcionara a melhoria da formagdo
académica, do curso e da propria | ES por meio daflexibilidade do robé em executar diferentes processos de solda e
corte. A pesquisa e a extensdo dessa érea de conhecimento também serdo beneficiadas com essa atividade que ird
refletir no incremento da qualidade e quantidade dos projetos com empresas e das respectivas publicages. A
socializacdo dos resultados esperados da referida atividade se dard no site do grupo PET Mecatronica:
http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/engmecatronica/pet-mecatronical.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Essa atividade sera orientada e avaliada semanal mente pelo professor tutor que realizarg, quando necessario, as
devidas correcoes e sugestdes de melhoramento do produto. Apds os ensaios de validagcdo da garra com
acionamento pneumético o tutor e os discentes petianos envolvidos na atividade verificardo a necessidade de
retrabal ho, visando o adequado funcionamento. No caso positivo, as alteractes serdo realizadas mediante reviséo
com atualizacéo do projeto original. No final, a avaliacdo desse dispositivo sera feita mediante o parecer (positivo
ou negativo com sugestdes de melhoramentos) dos docentes da érea de soldagem e corte de metais.

Atividade - Apoio Petiano na Organizacao das Bancadasde Hidraulica e
Pneumatica

Avaliacéo:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Essa atividade de organizacéo das bancadas de hidraulica e pneumatica também teve avaliacdo positiva pelos
docentes que utilizam as bancadas didaticas do Laborat6rio de Acionamento Hidraulico e Pneumatico por
proporcionar areducéo do tempo de realizacdo das montagens préticas pel os seus discentes. Além disso, a
construcdo dos protétipos didéticos de servo pneumatica e hidréulica proporcional, atividade parcialmente
desenvolvida em 2016, foi concluida no inicio de 2017 e apresentada neste |aboratorio pel os petianos na Semana
Nacional de Ciénciae Tecnologia (SNCT 2017) para o publico externo einterno. A partir do primeiro semestre de
2017 esses prototipos sdo utilizados em aulas préticas neste laboratorio com as turmas de graduacéo e de pds
graduacéo em Mecatrénica para ensinar as tecnologias de acionamento proporcional e servo acionamento em
pneumética e hidraulica.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
100 01/03/2017 22/12/2017

Descricao/Justificativa:

O Laboratério de Automacéo Hidraulica e Pneumética (LAHP) carece de uma organizacdo dos componentes de
suas cinco bancadas didéticas, duas hidraulica e trés de pneumética. Nas gavetas de cada uma bancada estéo os
componentes de trés tecnol ogias de acionamento: pneumética ou hidraulica pura, €l etropneumatica ou
eletrohidraulica e eletronico via Controladores L 6gicos Programaveis (CLP¢s). Apesar dessa adequada distribuicéo
das tecnologias por gaveta, os discentes costumam guarda os componentes usados em gavetas erradas, ocasionando
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demora narealizac&o das proximas montagens praticas por outraturma. Além disso, os componentes com defeito
de funcionamento néo sdo concertados ou substituidos. Tudo isso, justifica a atividade de um petiano para manter
organizada e funcional as bancadas.

Objetivos:

Atualmente seis turmas (trés dos cursos técnicos de mecénica, duas de engenharia mecatrénica e uma do mestrado
profissional em mecatrdnica) utilizam as bancadas didéticas de pneumatica e hidraulicado LAHP em suas aulas
préticas. Neste cenario improdutivo, manter organizado todos os componentes das cinco bancadas didéticas e
concertar ou substituir componentes defeituosos s&o os principais objetivos dessa atividade.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

I nicialmente um petiano sera capacitado teoricamente pelo tutor nas tecnol ogias de acionamento pneuméatico e
hidraulico. Na sequéncia, esse petiano recebera treinamento pelo tutor quanto a organizacdo e funcionamento dos
componentes das referidas bancadas didaticas. Depois disso, 0 petiano comega a manter organizado e funcional as
bancadas nas duas primeiras semanas com supervisao do tutor. Por fim, o petiano irarealizar sozinho a atividade e
os problemas ndo resolvidos serdo informados ao tutor e ao professor responsavel do LAHP para solucéo.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacdes, etc:

A diminuicdo do tempo de execucdo das montagens praticas, nas bancadas didaticas de pneumética e hidraulica do
LAHP, é aprincipa melhoria esperada para os cursos de nivel técnico em mecanica, graduacdo e pos-graduacao
em mecatronica. Com isso, sobrarétempo para o aprofundamento dos conhecimentos nestas areas de acionamento,
proporcionando a melhoria da qualidade dos discentes formados pel os referidos cursos.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Semanal mente essa atividade sera avaliada pel o professor tutor que realizara, quando necessario, as devidas
correcoes e sugestbes de melhoramento da organizacdo e funcionamento das bancadas didéticas de pneuméticae
hidraulicado LAHP. O professor responsavel pelo LAHP e os demais que ministram aulas praticas usando as
referidas bancadas, também irdo avaliar essa atividade via parecer, positivo ou negativo e com as devidas sugestdes
para 0 melhoramento da organizagdo do LAHP.

Atividade - Aplicacao da Pratica 5Sno L aboratorio de Acionamentos

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Nesta atividade foi desenvolvido, de acordo com a cultura 5S, um novo layout do Laboratério de Acionamentos
Eletromecéanicos com as mudancas e inser¢des para melhorar 0 ambiente de ensino tedrico e prético. Na sequéncia,
este layout foi aprovado pelos docentes que utilizam o referido laboratorio. A seguir, o ambiente foi organizado via
a desativacdo e a readequacao tecnol 6gica dos equi pamentos didéticos existentes. Por fim, foram organizadas nos
armarios existentes as ferramentas, os instrumentos, os componentes e manuais. Além disso, foram executados
servicos de melhoramento da instalacéo el étrica pel os proprios petianos e o encaminhamento do servigo de
instalac&o do projetor de imagens no teto do laboratorio, evitando assim cabos el étricos pelo chdo e projetor entre
classes de aula. Assim como foi nos Laboratorios de Projeto Integrador e de Soldagem Elétrica, aimplantacdo da
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cultura 5S no Laboratorio de Acionamento Eletromecanicos pelo grupo PET teve uma avaliacdo positiva pela
coordenacdo do Curso de Engenharia Mecatrénica. Com o objetivo de divulgar os trabalhos de aplicacéo préticada
cultura 5S nos ambientes de ensino do Curso de Engenharia Mecatronica um discente do grupo participou e
apresentou naformaoral o resumo expandido - Aplicacédo da Prética 5S em Laboratério do Curso de Engenharia
Mecatronicano ENAPET 2017 (XXI1I Encontro Naciona dos Grupos PET) realizado em Brasilia/DF de 23 a
30/07/2017.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
1840 01/02/2017 22/12/2017

Descrigao/Justificativa:

O Laboratério de Acionamentos (LA) possui uma area de 60 m2 onde séo ministradas as aulas tedricas e praticas
de trés disciplinas do Curso de Eng. Mecatronica da érea el etroel etronica e uma de Acionamentos Eletromecani cos
no Mestrado Profissional em Mecatrénica. Apesar da boa infraestrutura para as aulas tedricas (projetor data show,
ar condicionado, quadro branco quadriculado grande e mobiliario), o LA ndo esta organizado referente a
(equipamentos, ferramentas, componentes e bancadas) para a correta execugdo das aulas préticas. Diante dessa
situacéo indesgjada, o grupo PET tomou ainiciativa de implantar a cultura 5S para: treinar e educar os envolvidos
nesta cultura, preparar e divulgar o planejamento, levantar os problemas e solugdes, executar e acompanhar as
mudancas no LA.

Objetivos:

Atual mente os equipamentos, ferramentas, componentes e bancadas supracitados est&o inseridos no referido
ambiente de forma improvisada e desorganizada, permitindo 0 mau uso com risco de acidentes. Diante disso, o
grupo PET Mecatronicairaimplantar a cultura5S no Laboratorio de Acionamentos (LA) com o objetivo principal
de proporcionar qualidade no desempenho das atividades de ensino e de pesquisa neste ambiente. A préticasS,
originaria do Japéo, sera usada como uma estratégia de potencializar e desenvolver os usuérios do referido
ambiente (alunos e professores) para pensarem no bem comum. O objetivo secundario desta atividade é o de
capacitar os usuarios do LA para executar a pratica 5S em ambientes improdutivos.

Como a atividade ser&realizada? (M etodologia):

O professor responsavel pelo Laboratério de Acionamentos (LA) consentiu, ao grupo PET Mecatrénica, a
permissao de implantar a pratica 5S neste ambiente para o fortalecimento dos Cursos de Engenharia Mecatronica e
de Mestrado Profissional em Mecatronica. Apos a etapa de capacitacéo dos petianos paraimplantacdo da cultura 5S
no LA, o ambiente sera organizado, considerando: manter somente 0 necessario de equipamentos e mobiliario, usar
de formaracional do espaco viaum croqui do ambiente, adequar as instalagOes de energia el étrica, aplicar etiquetas
paraidentificar e facilitar o uso dos componentes e materiais, guardar equipamentos com identificacdo em
armarios, criar painel para guardar ferramentas e, por fim, treinar e educar os usuarios no 5S.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializacao dos resultados, publicacfes, etc:

Os resultados esperados serdo: melhoria no ambiente de ensino do LA; fortalecimento do ensino prético nas
disciplinas de Andlise de Circuitos Elétricos, Eletronica Anal égica e Simulagdo de Circuitos e Acionamentos
Eletromecénicos da graduacéo e na disciplina de Acionamentos da Pos-graduacdo em Mecatronica; melhoria da
produtividade e da qualidade dos trabalhos de ensino e de pesquisa realizados, melhoria da formacdo académicae
da disciplina de todos os alunos da M ecatronica; modificacdo da cultura de todas as pessoas dos Cursos de
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M ecatrénica para agirem no sentido de manter a cultura 5S neste ambiente; estender essa experiéncia para 0s outros
laboratorios do Curso; viabilizar a publicacéo de trabalhos de acionamentos el etromecanicos em seminérios,
CoNgressos e revistas.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Apds aimplantacéo da cultura5S no LA, algumas perguntas serdo respondidas por todos os docentes usuérios dos
recursos do referido ambiente. S8o elas: 1- Em sua opini&o, foi valida aimplantagdo da cultura5S no LA? Por qué?
2- VV océ recomendaria aimplantacdo da cultura 5S nos outros ambientes da mecatronica? Quais? 3- Sugestdes de
futuras melhorias parao LA? A andlise das respostas destas perguntas pelo grupo PET Mecatronica seraa
metodologia, ndo somente usada para avaliar a atividade proposta, como também, continuar melhorando o referido
ambiente.
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| nfor magbes do Relatorio

IES:
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA

Grupo:
M ecatronica

Tutor:
NELSO GAUZE BONACORSO

Ano:
2018

Somat6rio da carga horéria das atividades:
16300

Nao desenvolvido

Atividade - Aplicacao das T écnicas de Soldagem no Processo SAW

Avaliagao:
N&o desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:
Com a mudanca de tutoria esta atividade foi desconsiderada do panejamento, sendo substituida pelas atividades
"Desenvolvimento de produtos para ensino na graduacdo e pds-graduacdo em mecatrénica’, .

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
6300 01/02/2018 21/12/2018

Descricao/Justificativa:

A soldagem por arco submerso (SAW) se caracteriza pela utilizagdo de fluxo como materia fundente agindo como
protecao da poca de fusdo. As principais vantagens desse processo sao a economia em funcéo de seu ato
rendimento que proporciona maior taxa de deposicao em relacdo aos processos com protecdo gasosa, a facilidade
de treinar os operadores na mecanizacdo, maior versatilidade pelo uso de multiplos arames e as condices
favoréveis ao operador, como: a auséncia de respingos, invisibilidade do arco e pouca fumaga. Atuamente este
processo esta sendo usado de forma basica, tanto para a unido de pecas, quanto para o revestimento de superficies
metalicas. A justificativa para a execucéo desta atividade de automacao da soldagem esta baseada no potencial
exploratorio do processo SAW via a aplicacdo de técnicas de soldagem paraincrementar aqualidade e a
produtividade das unifes e revestimentos. As técnicas a serem exploradas por cada uma das trés frentes de trabalho
sd0: aplicacdo da oscilagéo longitudinal datocha para o aumento da produtividade de unido, uso da oscilagéo
transversal datocha paraincremento da qualidade de revestimentos e introducéo de um segundo arame nNo processo
SAW para aumento de produtividade de unifes e revestimentos.
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Objetivos:

O primeiro objetivo desta atividade € o de ampliar o conhecimento de nove petianos em automacao da soldagem
em processos com protegdo por fluxo. O segundo objetivo dareferida atividade € o de desenvolver estratégias,
métodos, dispositivos e procedimentos de soldagem paratornar o0 SAW mais competitivo do que os tradicionais
processos com protecéo gasosa usados nas operacoes de fabricacdo e de manutencéo.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Inicialmente, 0s nove petianos seréo capacitados pel o tutor em processo SAW, técnicas de soldagem e soldagem
robotizada. Na sequéncia, sera aplicada metodol ogia para definir os experimentos exploratorios de cada uma das
trés frentes de trabalho. A seguir, as bancadas de ensaios seréo montadas, as pegas auxiliares e corpos de prova
serdo fabricados nas oficinas do proprio Departamento Académico de Metal-Mecéanicado IFSC. Depois, serdo
realizados os experimentos e a medic¢ao dos parametros das macrografias dos corpos de prova. Por fim, sera
realizada a documentacdo dos desenvolvimentos e a publicagéo dos resultados.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacdes, etc:

Bons resultados sdo esperados para os petianos envolvidos nesta atividade. Entre eles: o aprimoramento da
habilidade de trabalhar em equipe; o dominio dos conhecimentos envolvidos no desenvolvimento de procedimentos
SAW; aproducéo de macrografias; 0 uso de equipamentos para medicdo dos parametros geomeétricos dos corddes
de solda; a competéncia de construir dispositivos de soldagem com base em projetos detal hados e a producéo dos
proprios protétipos e a socializagdo via a publicacdo dos resultados em eventos e no site do grupo:
http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/engmecatronical/pet-mecatronical.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

O professor tutor juntamente com mais dois docentes da area de soldagem irdo avaliar a cada semana o
desenvolvimento dessa atividade referente as trés frentes de trabalho supracitadas, realizando quando necessério as
correcdes ou repeticdo de alguma etapa. A avaliacdo final da referida atividade sera feita mediante a opinido dos
revisores dos artigos submetidos aos congressos da érea e das opinides e perguntas dos participantes da sessao
técnica das referidas apresentagdes nos eventos.

Plenamente desenvolvido

Atividade - WEB PET Mecatr bnica

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

O novo sitefoi criado no endereco http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/petmecatronica/. Houve a migragdo dos
dados antigos para o novo site com um visual aprimorado no qual é dado destaque na paginainicial os trabalhos
mais recentes do grupo. Pretende-se em 2019 revisar os contelidos e elaboracéo de identidade visual do grupo com
base namissdo do PET Mecatronica. Foi criado namidia social Facebook uma paginado PET Mecatronica visando
publicizar de maneiramais agil algumas atividades realizadas. A péagina esta disponivel nos seguintes enderecos
https://www.facebook.com/PETMecal ou @PETMeca. Estas iniciativas se mostraram bastante interessantes para
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divulgacéo do PET mecatronica Junto aos alunos do curso e proporcionardo mais visibilidade das atividades
realizadas para a comunidade externa.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
200 10/04/2018 21/12/2018

Descricao/Justificativa:

Atualmente, 0 meio de divulgacdo das informacdes do PET Mecatrénica € através de uma pagina no sitio
http://sites.florianopolis.ifsc.edu.br/engmecatroni ca/pet-mecatronical. Asinformagdes |a contidas sdo gerais e de
apresentacdo pouco atrativa. Pretende-se reformular o contetido, criando uma identidade visua paraa PET

M ecatrénica tornando a apresentacao das informacdes mais alinhada aos formatos dos websites atuais. Outra
alternativa a ser estudada é a criacdo de espaco em rede socia para divulgacdo das atividades, assim como outros
programas PET o fazem, alcancando uma maior divulgacdo dos programas.

Objetivos:

- Aprimorar os meios de divulgacéo em website e midia social das atividades realizadas pelo PET Mecatrénica de
acordo politica de comunicacdo do IFSC; - Atualizacdo do website do grupo e organizacdo das informagdes atuais
e anteriores.

Como a atividade sera realizada? (M etodologia):

A execucéo desta atividade sera orientada pelo tutor e por um bolsistado PET Mecatronica. As etapas

metodol Ogi cas serdo desenvolvidas conforme descri¢do a seguir: - Pesquisar plataforma web para gerenciamento da
website atual e compativel com arede IFSC; - Capacitar bolsista para a criacdo e edicdo de website; - Criar e
implementar o novo website e incorporar as informacdes ja presentes no site atual.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacdes, etc:

- Desenvolver atividades académicas em padrdes de qualidade de exceléncia, mediante grupos de aprendizagem
tutorial de natureza coletiva e interdisciplinar; - Contribuir para a elevacéo da qualidade da formac&o académica
dos alunos de graduacéo; - Formular novas estratégias de desenvolvimento e modernizagdo do ensino superior no
pais.

Qual sera a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

Durante o periodo de execucdo desta atividade o acompanhamento sera continuo e realizado atraves de reunides
semanais. A avaliacéo desta atividade sera realizada mediante a aplicacdo de questionério no proprio website e
pagina de midia social com os usuarios. - Elaboracdo de identidade visual do grupo com base nha misséo do PET
Mecatronica;

Atividade - Selecao de Discentes para o PET Mecatr6nica

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:
A atividade foi realizada no més de abril de 2018 para recomposi¢ao do grupo PET Mecatronica. Neste processo,
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além das duas vagas para preenchimento imediato foram relacionados outros 9 estudantes para ocupacdo das vagas
gue pudessem ficar disponiveis no ano de 2018.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
100 01/02/2018 09/03/2018

Descricao/Justificativa:

O procedimento de selecdo dos novos discentes bolsistas e ndo bolsistas para o grupo PET Mecatronica do |FSC,
incluiu as fases: elaboracdo e divulgacéo do edital, inscri¢do dos alunos interessados, avaliagao das fichas de
inscricao e historicos escolares, entrevistaindividual com os inscritos, divulgagdo e integracdo dos selecionados
nas atividades do grupo. A justificativa para a execucdo desta atividade de selecéo esta baseada na necessidade de
renovar o grupo em funcéo da possibilidade de desligamento de petianos pela ndo obtencéo de rendimento
académico minimo nas disciplinas cursadas e/ou pouca dedicacdo no desenvolvimento das atividades especificas
do PET Mecatronicaem 2017.

Objetivos:

O referido procedimento tem como objetivo descobrir o potencial de cada candidato discente, para escolher os que
possuem perfil de desempenhar com qualidade e em equipe as atividades de ensino, pesquisa e extensdo. A referida
selecdo de novos discentes bolsistas e também de néo bolsistas visa completar plenamente 0 nimero de integrantes
do grupo PET Mecatronica. Assim, sera possivel manter a execucdo de um maior nimero de atividades
desempenhadas pelo grupo no sentido de acelerar as melhorias do Curso de Graduagdo em Engenharia

M ecatronica.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Inicialmente serarealizado o pedido para a abertura de Edital de Selecéo nareunido do Comité Local de
Acompanhamento dos Grupos PET do IFSC. Com o consentimento sera definido o cronograma do edital e asua
divulgacdo nos murais do campus Floriandpolis/I FSC. Nainscri¢do, os candidatos iréo entregar o histérico
académico e um formulario preenchido. Logo apos, serarealizada a entrevistaindividual dos candidatos pelo tutor
e um discente do grupo. A seguir, a classificacdo dos candidatos sera realizada com base no histérico académico,
nas respostas do formulario e da entrevista. Na sequéncia, o resultado do edital sera divulgado e, por ultimo, os
discentes selecionados seréo integrados ao PET Mecatronica, via a assinatura do termo de compromisso, e
comecam desempenhar suas atividades.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicaces, etc:

Com aampla divulgacéo do edital de selecdo de novos discentes ao PET Mecatronica, espera-se um grande nimero
deinscrigdes. A meta é selecionar os discentes mais competentes, visando o incremento da qualidade das
atividades desempenhadas pel o grupo e, com isso, fortalecer diretamente o Curso de Graduagdo em Engenharia
Mecatronica e indiretamente o Mestrado Profissional em Mecatronica. Outro resultado esperado com essa atividade
€ 0 aumento de publicacdes do PET Mecatronica nas modalidades (pbster, artigo e patente) e a participacdo dos
petianos nos encontros do PET (ENAPET e SULPET), seminérios, congressos e feiras tecnol 0gicas nacionais.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

A avaliacdo desta atividade sera realizada ap0os 0 processo de selecdo e por todos os candidatos inscritos. A

metodol ogia usada para avaliar e adequar o processo para o proximo edital de selecéo de novos discentes seraa
andlise, pelo grupo PET Mecatrénica, das respostas das seguintes perguntas. 1) Cite os pontos positivos e negativos
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do processo de selecdo que voceé participou? 2) Sugestdes para a melhoria do processo de selecdo que vocé
participou?

Atividade - Curso Geral de Propriedade | ntelectual a Distancia

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Conforme relato dos alunos que realizaram o curso de propriedade intelectual 0 mesmo foi de grande aprendizado
para estudantes do curso de engenharia mecatronica. As informagdes advindas dos modul os de patentes, desenho
industrial e direitos autorais foram apontados como os mais significantes para a area. Outros modul os, apesar de
ndo diretamente rel acionados a mecatronica também foram fonte de aprendizado e conhecimento como foi 0 caso
da parte indicagdo geogréafica. A conclusdo do curso proporcionou a emissdo de um certificado que agrega valor ao
curriculo profissional dos alunos frente ao mercado de trabalho. Em 2019, caso hovamente o curso segja ofertado, os
novos alunos do PET Mecatronica serdéo estimulados arealizar o curso.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
900 01/10/2018 30/11/2018

Descricao/Justificativa:

O referido curso trata dos aspectos fundamentais de propriedade intelectual, abrangendo a legislacéo e estudos de
casos brasileiros. O contetido desse curso foi elaborado por especialistas do Instituto Nacional de Propriedade
Intelectual (INPI). Os temas abordados séo: direitos autorais, patentes, marcas, indicagdes geograficas, desenhos
industriais, protecdo de novas variedades vegetais, concorréncia desleal, informagao tecnol dgica, contratos de
tecnologia e tratados internacionais. A justificativa dessa atividade esta baseada nas orientagdes aos petianos de
como consultar os bancos de patentes para ndo cometer o erro de desenvolver um projeto que jafoi construido e
patenteado.

Objetivos:

O curso, organizado pela Equipe de Educacéo a Distancia em Propriedade Intelectual da Academia da Propriedade
Intelectual, Inovacéo e Desenvolvimento do INPI, tem como objetivo apresentar uma visdo atualizada dos
mecanismos de protecdo das criagdes intelectuais, enfocando alegislacéo legal brasileira e as atribuicdes do INPI.
Ter o dominio das vantagens e do processo juridico que rege a protegdo promovida pela Propriedade Intelectual é
de importéncia estratégica, porque protege as inovactes desenvolvidas e as respectivas criagdes de novos produtos
a serem lancgados no mercado.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Desde 2016 o INPI vem anunciando anualmente a abertura de inscrigcoes para o gratuito Curso Geral de
Propriedade Intelectual a Distancia, desenvolvido em parceria com a Organizacdo Mundial da Propriedade
Intelectual (OMPI) e com o Ministério da Cultura (MINC). Na sequéncia, todos os petianos serdo aconselhados a
realizar suas inscricdes diretamente no site do INPI. A carga horéria é de aproximadamente 75 horas. Esse curso €
online, podendo ser realizado nos horérios e dias de interesse dos petianos. Ao final das aulas, sera aplicado um
exame. Os aprovados, com pontuacdo minima de 50%, receberéo o certificado.

Quais osresultados que se espera da atividade?
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Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagcdo dos resultados, publicacdes, etc:

Os resultados gerais esperados desta atividade sdo: 0 incremento da qualidade dos artigos e rel atorios técnicos
através do uso de patentes como referéncias bibliogréficas, o incentivo aos alunos da Engenharia Mecatronica para
a capacitacdo em Propriedade Intelectual, patentes depositadas no INPI para protecéo das ideias inovadoras €, com
isso, aumentar a quantidade de publicacdes do PET Mecatronica.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

A avaliacdo dessa atividade sera realizada apds o término do Curso Geral de Propriedade Intelectual pelos petianos
gue concluiram o referido curso. Esses petianos iréo elaborar uma apresentacao sobre o tema do Curso realizado
para os demais alunos do Curso de Engenharia Mecatrénica que, iréo esclarecer suas duvidas via a formulagdo oral
de perguntas aos apresentadores. A metodologia usada para avaliar levara em conta a qualidade da apresentacéo, a
desenvoltura dos apresentadores e a qualidade das respostas.

Atividade - Monitorias para o Curso de Engenharia M ecatrOnica

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagdo Atividade:

Esta atividade de monitoria pelo grupo PET aos discentes da Engenharia Mecatronica ocorre desde 2016 em
diversas disciplinas do curso e também em matematica basica. Neste ano, os atendimentos pel os monitores petianos
um pouco foi menor que no ano anterior. O fato da coordenacéo do Curso de Engenharia Mecatronica ter
conseguido monitores junto a direcéo de ensino para algumas disciplinas com alto indice de reprovacéo como
programacdo ( I, Il elll), mecanica dos sdlidos (I e ll) e elementos de maguinas (I e Il) diminuiu a necessidade de
atuacdo dos alunos do PET Mecatronica nestas atividades. Por esse motivo, apos a mudanca de tutoria, houve o
direcionamento dos bolsista para a atividade " Capacitacdo para alunos da mecatronica’. Todos os bolsistas do PET
M ecatrénica aturam como monitores na SNCT 2018. Conforme relato dos alunos, o estimulo quanto avinda de
novos alunos para a I nstituicéo, o conhecimento repassado e a chance de expor a comunidade os trabalhos e
pesquisas que vém sendo desenvolvidos no campus foi de grande importancia.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
600 12/03/2018 21/12/2018

Descricao/Justificativa:

Desde 2016, os discentes do Curso de Engenharia M ecatronica podem contar com a gjuda de monitores petianos
para sanar duvidas e auxiliar nos trabalhos académicos. Em 2018 o grupo pretende contemplar as seguintes
disciplinas por esta atividade: Programacao |, Programacéo 11, Programacéo |11, Desenho Técnico |, Desenho
Técnico |1, Desenho Mecanico Assistido por Computador, Estatistica e Probabilidade, Equacfes Diferenciais,
Célculo Vetoria e Andlise de Circuitos Elétricos. Haveratambém dois petianos para sanar dificuldades de
Matemética Basica. O servigco de monitoria se dara na salado PET Mecatronica via agendamento pelo e-mail
divulgado dos monitores petianos. Essa atividade se justifica pelainiciativa do grupo em reduzir os indices de
repeténcia nas disciplinas supracitadas e da evasdo de discentes do curso.

Objetivos:
O primeiro objetivo das monitorias atendidas pelo grupo é proporcionar aos discentes do Curso de Engenharia
M ecatrénica do campus Florianopolis do |FSC a oportunidade de contar com um segundo auxilio paraa
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compreensdo dos contelidos das disciplinas de: Programacao |, Programacéo |1, Programacéo |11, Desenho Técnico
I, Desenho Técnico |1, Desenho Mecanico Assistido por Computador, Estatistica e Probabilidade, Equactes
Diferenciais, Cdculo Vetorial e Anadlise de Circuitos Elétricos. O segundo objetivo desta atividade € o de sanar
dificuldades de discentes referentes aos contelidos de Matemética do Ensino Fundamental. Cabe ressaltar, que o
dominio desses contelidos é essencial para o bom desempenho académico. A proposta desse servico de monitoria
PET é para atender disciplinas ndo contempladas pelas tradicionais monitorias do Campus Florianopolis.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

Essa atividade de monitoria sera realizada de forma presencial no ambiente do PET Mecatronica via agendamento
pelo e-mail divulgado dos monitores petianos. A matematica do ensino fundamental e as disciplinas do curso,
contempladas por este servico de monitoria, juntamente com o nome e e-mail dos monitores petianos seréo
publicadas no mural da coordenacéo do curso de Engenharia Mecatronica e na porta da salado grupo PET
Mecatrénica. Além disso, os professores das disciplinas contempladas iréo divulgar para seus alunos em sala de
aula o nome e o e-mail dos referidos monitores petianos.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicacdes, etc:

Com a execucdo desta atividade, espera-se: reduzir os indices de reprovacao nas disciplinas do curso com servico
de monitoria, reduzir o indice de evaséo de discentes do curso, melhorar o desempenho académico, incrementar a
disseminac&o do conhecimento cientifico e tecnol6gico e fortalecer o Curso de Engenharia Mecatrénica.

Qual sera a metodologia de avaliacdo da atividade pelo grupo:

Apds cada servico de monitoria, o discente ou os discentes atendidos irdo responder para o e-mail,
petmecatronicafin@ifsc.edu.br, a seguinte pergunta ao professor tutor: De zero adez, qual € asuaavaliacdo do
servigco de monitoria prestado a vocé? O professor tutor ird acompanhar as avaliagdes enviadas e, intervir parao
melhoramento do servig¢o de monitoria caso seja necessario. No final do semestre, 0 servico de cada monitoria sera
avaliado com base na média aritmética simples das respectivas avaliaces dos alunos atendidos.

Atividade - Auxilio Préatico a M estrandos de M ecatr6nica do | FSC

Avaliagao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagdo Atividade:

A interacao entre os alunos do Grupo PET mecatrénica e alunos do Curso de Mestrado em Mecatronica do |FSC

fol proveitosa em véarios aspectos. As atividades ndo se restringiram somente a pesquisas relacionadas com
automacado da soldagem como estava prevista inicialmente. Houve participacdo na fabricacéo de componentes para
protétipo equipamento de marcacdo LASER para o trabalho de mestrado do aluno Carlos Eduardo Barbieri
Pelegrini orientado pelo professor Edson Melo. Atuou neste trabalho o aluno do PET Mecatrénica Daniel Pauli de
Souza. Também foi realizada auxilio na concepcdo de um sistema mecanico de engrenagens, o qual foi objeto de
estudo da referente dissertacdo de mestrado desenvolvida pelo mestrando Stuart V olkert. Posteriormente, iniciou-se
o desenvolvimento do software de controle dos motores responsaveis por gerar as variagdes de velocidade
resultantes no movimentos oscilatério do eixo do alimentador de arame; 0 desenvolvimento desse software ficou
sob responsabilidade do aluno do PET Mecatronica Felipe Siedschlag Y opan. Os requisitos de frequéncia de
oscilacéo do sistema, os quais exigiam grandes taxas de variacéo de vel ocidade, implicaram no desenvolvimento de
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um software muito mais complexo do que o previsto. 1sso fez com que essa fosse a etapa mais longa do projeto,
abrangendo também o periodo em que foi escrito um artigo resultante do projeto. Todas as atividades de
desenvolvimento foram coordenadas pelo professor Nelso Gauze Bonacorso, docente responsavel pela orientacéo
do projeto de mestrado. Os resultados deste trabalho foram publicados em artigo cientifico "Proposta de um
Sistema de Transmissdo Diferencia de Velocidades para Alimentacéo Oscilatériado Material de Adigdo na
Soldagem” no XLIV CONSOLDA - Congresso Nacional de Soldagem. Vinculado ao trabalho do aluno de
mestrado Stuart Volkert foi realizado o deposito de patente de Sistema de Transmissdo Diferencial de Velocidade e
Método de Acionamento com participacdo e co-autoria do aluno bolsista Rodolfo Cavour Moretti Schiavi. Cabe
destacar o desenvolvimento em parceria com o POSMEC/UFSC de um médulo para testes com jateamento
abrasivo para o mestrando Aldemir Luiz Dall-Astra orientado pelo professor Fabio Antdnio Xavier. Este trabalho
contou com a participacao de varios alunos do PET Mecatronica, mas com centralizacdo na aluna Lavinia Gabriela
Teodoro dos Santos. Primeiramente, a parte mecanicafoi finalizada, melhorando algumas partes compegas
fabricadas por impressdo 3D por pegas e usinagem convencional. Apés a conclusdo do médulo mecénico, foram
realizados testes de movimentagéo e o desenvolvimento do médulo eletrénico de controle. O médulo operacional
foi testado e aprovado na cdmara de jateamento e 0s ensaios de jateamento abrasivo em ligas leves visando a
funcionalizacdo das superficies. A integracdo do PET Mecatrénica com os trabal hos de mestrado proporcionou aos
alunos envolvidos um aprofundamento nos conhecimentos em mecatronica e a vivéncia em desenvolvimentos reais
de dispositivos, equipamentos e prototipos ligados a pesquisa aplicada. As publicagdes advindas destes
envolvimentos terdo participacdo dos alunos envolvidos e citagdo do PET Mecatronica parte integrante do
desenvolvimento.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
2100 01/02/2018 21/12/2018

Descricao/Justificativa:

Os bons resultados produzidos nos anos de 2016 e 2017 na atividade de integracéo de petianos com mestrandos
(preparacéo, medicao e andlise de soldas) justifica a ampliacéo dessa parceria com o Mestrado Profissional em
Mecatronica. A atual atividade foi planejada para que os petianos adquirissem os conhecimentos préticos referentes
a area de controle de movimento de mecanismos, desde o projeto e simulagdo em equipe, passando pela montagem
das transmissdes, acionamento, execucdo de experimentos de validacdo até o parecer final sobre a qualidade e
possiveis melhorias. No inicio de 2018 trés mestrandos comegaram o desenvolvimento laboratorial de suas
dissertacOes nas areas de transmissdo de movimento. A quantidade de pecgas que deverdo ser produzidas, gustadas
e testadas justifica ainda mais a necessidade do auxilio petiano aos mestrandos.

Objetivos:

O objetivo geral dessa atividade é o de integrar trés petianos aos referidos mestrandos de mecatrénica em fase de
desenvolvimento da dissertacéo na érea de controle de movimento para auxiliar nas tarefas praticas inerentes aos
seus respectivos temas de dissertacdo. Os objetivos especificos sdo: adquirir habilidades para projetar, simular,
fabricar, testar transmissdes mecanicas de movimento e aplicar corretamente Normas Técnicas para mesurar a
gualidade dos protétipos.

Como a atividade ser & realizada? (M etodologia):

A metodologia para o desenvolvimento desta atividade consiste na realizacdo das seguintes etapas sequencias:
integracdo, treinamento, documentacado e publicacéo de resultados. Um petiano serd integrado ao tema de cada
mestrando por meio da leitura dos respectivos Projetos de Dissertacdo de Mestrado (PDMs) e das Normas Técnicas
que serdo utilizadas. Ap0s aintegracdo dos trés petianos, havera treinamento dos mesmos para operagéo dos
equipamentos, instrumentos e ferramentas envolvidas. A documentacdo das simulagdes e ensaios de validacéo e de
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gualidade sera realizada por meio de tabelas, salientando 0s pontos positivos e negativos do projeto parafins de
publicacéo de resultados.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacoes, etc:

Os resultados gerais esperados desta atividade sdo: a analise completa dos sistemas de transmisséo de movimento
produzidos baseado em Normas Técnicas vigentes, a transmissao da experiéncia tedrica e prética aos outros alunos
do Curso de Engenharia M ecatronica, o uso dos resultados desta atividade paraincrementar a qualidade das
disciplinas de Projetos de M ecanismos e Controle de Processos do Curso de Graduagéo em Engenharia
Mecatronica e a publicacdo de trés artigos em congresso da area de fabricacéo mecéanica e de automacao.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Os trés mestrandos juntamente com o professor tutor iréo avaliar a cada semana o desenvolvimento dessa atividade
dos trés petianos, realizando quando necessario as correcdes ou repeticdo de alguma etapa. A avaliacdo final da
referida atividade sera feita mediante a opini&o dos revisores dos artigos submetidos aos congressos da area e
também dos professores, orientador e demais membros, que irdo compor a banca de defesa de dissertacéo dos
mestrandos envolvidos.

Atividade - Desenvolvimento de produtos para ensino na graduacao e
pOs-graduacao em mecatr 6nica

Avaliacao:
Plenamente desenvolvido

Relate os aspectos/ Avaliagéo Atividade:

Esta atividade concentrou a maior parte dos trabalhos de 2018 a partir da mudancga de tutoria. A seguir sdo listados
os principais trabal hos realizados:. - Por parte do bolsista Raphael Guedes foi realizado um estudo sobre
acionamento e aquisicdo de dados para mini maquina de ensaios de tragdo. A partir de uma unidade de
movimentagéo linear (UML) desenvolveu-se uma maguina de ensaio de tragdo compacta e robusta. Com isto,
pretende-se auxiliar no entendimento das unidades curriculares voltadas a mecéanica do curso como metrologia,
ciéncia e tecnologia dos materiais, bem como Eletrénica e Programacao. Esse projeto trara para os alunos do curso
e comunidade, um aparato para compreender didaticamente conceito do ensaio de tragdo. A implementacéo da
movimentacao e controle do prototipo serarealizada em 2019 com a chegada de componentes faltantes adquiridos
com averbade custeio do PET. - Por parte do bolsista Thiago Terebinto foi concluido o Projeto e montagem de kit
de acionamento para médul os de movimentagdo linear. Na quinta fase do curso de Engenharia Mecatrénica é
realizado um Projeto Integrador voltado para mecanica. Assim, como 0s alunos ainda ndo possuem conhecimentos
aprofundados em el etrénica a realizac8o de testes para a validacdo dos médulos torna-se dificil. Em conjunto aos
professores do Projeto Integrador |1 foi realizada a criagdo de um modulo de acionamento baseado em Arduino
considerando as necessidades e dispositivos de seguranca. Os resultados deste projeto foram apresentados no
InterPET em novembro de 2018 na UFSC. Prevé-se a fabricagcdo em 2019 de 3 novos kits para suprir as
necessidades de acionamento do curso paraaquintafase. - A partir dafinalizagcdo dos modul os de acionamento
pneuméticos desenvolvidos em 2017, os bolsistas Leonardo Vigarani e Lavinia Teodoro dos Santos participaram
COBENGE 2018 (Congresso Brasileiro de Educacdo em Engenharia) para a apresentacdo de artigo com os
resultados do projeto. A publicacéo esta disponivel nos Anais do COBENGE 2018
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(http://www.abenge.org.br/cobenge/2018/anais.php). - Os alunos bolsistas Diego Amorim e Thiago Terebinto
realizaram Estudo e Implementacdo 5S em dois ambientes do curso: Laboratorio de Pesquisa e Desenvolvimento
(P&D) e Laboratério de Acionamentos. Para a execucao destas agOes houve a colaboracéo dos chefes dos
laboratérios que apoiaram e el ogiaram a estratégia adotada. Os resultados da aplicagdo do 5S no Laboratorio de
Acionamentos foi aceito no ENAPET, porém ndo houve disponibilidade de recursos para realizar a apresentacéo,
porém posteriormente o trabalho foi apresentado no SEPEI 2018 em Floriandpolis. - Os alunos Daniel Pauli de
Souza e Micahel Perozo participaram da Readequacdo de Impressora 3D para Mecatronica. Devido a problemas
mecanicos em umaimpressora 3D foi elaborado um novo projeto mecanico visando reutilizar as pegas que se
encontravam em bom estado e a el etrénica existente ja embarcada no equipamento. O projeto contou também com
a adicdo de mais uma extrusora, onde pode-se vir aimprimir mais de um tipo de material durante a mesma
impressdo. O projeto resultou em mais um equipamento disponivel para uso dos alunos, auxiliando em disciplinas
como os projetos integradores. Com esta impressora sera possivel aimpressdo de 2 materiais diferentes namesma
impressdo que possibilita testes em novos materiais paraimpressdo, como € 0 caso de materiais utilizados para
servir como bases de sustentacdo durante aimpressao que sdo solUveis em agua. Os resultados deste projeto foram
apresentados no InterPET em novembro de 2018 na UFSC. - O bolsista Everton Jorge realizou estudo sobre
acionamentos e eletronica de impressoras 3D com cinematica delta. Buscou-se conhecimentos sobre acionamentos
mecanicos das impressoras 3D delta e como funcionavam cada componente el etrénico necessario na respectiva
montagem. O conhecimento adquirido pelo aluno na parte de acionamento mecani cos e componentes el etronicos
foi importante, dado que isto tem aplicaces em diversos projetos de controle de méguinas. Pretende-se em 2019
realizar a montagem de uma impressora com cinematica delta com base invertida para aimpresséo de polimeros de
engenharia. - O bolsista Fernando Gomes participou de um projeto envolvendo a adequacdo de bibliotecas e
exercicios paraensino de programag&o. Foi realizada uma pesquisa de kits didéticos e métodos de ensino de
programacao parajovens. Foi proposta a utilizacgo de kits didéticos usando Arduino e um Shield em uma "caixa
preta’ parafacilitar o aprendizado. Com a aquisicéo de dois kits, este projeto tera continuidade em 2019. - A
bolsista Marina Sodré juntamente com os alunos bolsistas Luiz Henrique S. de Meneses e Gustavo Fernandes
finalizaram a readegquacao de bancadas didéti cas de acionamento el étrico. Partindo da metodol ogia de projeto o
referido grupo aliou antigos componentes, tais como a estrutura das antigas bancadas e os motores das mesmas, a
novas propostas tecnol 6gicas como ainser¢do de um painel aberto com trilho de fixagdo dos componentes. No
sentido de adequar, foi desenvolvida uma solucdo inovadora para facilitar a conexao el étrica sem descaracterizar
sua natureza industrial dos componentes. Além de facilitar a montagem e a robustez dos contatos el étrico nos
circuitos por plugs banana evita ainutilizacéo destes componentes por desgaste das roscas de seus elementos de
fixac&o em fungdo de sucessivas montagens e desmontagens em ambientes de ensino prético. Outra caracteristica
importante desta bancada é a possibilidade de variar a carga mecanica nos eixos dos motores elétricos e ainsercéo
de uma mesa de fixagao aos motores que contribui para a usabilidade e ergonomia do projeto. Como resultado das
atividades supracitadas o grupo envolvido com o referido projeto péde finalizar a adequacéo de uma das bancadas,
assim como realizar testes que comprovam sua eficécia e flexibilidade como instrumento de ensino capaz de
aproximar o aluno do mundo real.

CargaHoréria Data I nicio da Atividade Data Fim da Atividade
5800 10/04/2018 21/12/2018

Descricao/Justificativa:

Os cursos de graduacdo e mestrado profissional em mecatrénica contam com diversas Unidades Curriculares (UCs)
gue apresentam carater tedrico-pratico nos PPCs dos cursos. Neste sentido, estas UCs poderiam ser melhor
apoiadas caso estivessem disponiveis produtos que auxiliassem no processo de ensino e aprendizagem. O objetivo
desta atividade é desenvolver, conjuntamente com um professor demandante, produtos para ensino na graduagéo e
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pos-graduacdo em mecatronica. Estes produtos poderdo ser médulos, dispositivos, kits didaticos ou readequacdes
em produtos existentes. O tutor buscara com os coordenadores dos respectivos cursos na mecatrénica as demandas,
priorizando unidades curriculares com dificuldades de aprendizagem, o atendimento do maior nimero de alunos e
potencia deinovagdo. A aquisicéo de produtos especificos para as unidades curriculares nem sempre esta
disponivel e em custo razoavel para aaguisicdo pelos cursos. O Departamento Académico de Metal-Mecénica,
conta com infraestrutura adequada para a realizacéo para a cadeia produtiva destes tipos de produtos sendo
necessaria a aquisicao dos insumos para a realizacdo de cada projeto.

Objetivos:

- Desenvolver produtos para ensino nos cursos de graduacdo e pos-graduacdo visando integracéo de alunos do PET
M ecatronica e professores demandantes; - Promover atividades de pesquisa e extensdo que contribuam paraa
formacgado do académico, complementando os saberes apreendidos em salade aula; - Articular e integrar as acbes de
ensino, pesquisa e extensdo do PET Mecatrénica IFSC visando o fortalecimento das linhas de pesquisae a
ampliagdo de producéo técnica e publicagdes cientificas.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

A execucdo desta atividade serd orientada pelo tutor e desenvolvida por 6 (seis) alunos bolsistas do PET

M ecatrénica sob a colaboracéo e coorientacdo dos professores demandantes da mecatrénica. As etapas

metodol 6gi cas serdo desenvolvidas conforme descricdo a seguir: - Revisdo bibliogréfica acerca da metodologia
PRODIP e da tematica envolvida ensino para engenharia; - Realizag&o de acdo de diagndstico com os
coordenadores de curso; - Anteprojeto com professores demandantes para a defini¢éo dos produtos a serem
desenvolvidos; - Projeto e fabricacado dos produtos; - Validacéo através de ensaios e testes funcionais dos kits com
os professores demandantes; - Publicacéo dos resultados em congressos e periddicos.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esperados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacéo, para a
sociedade, meios para a socializacdo dos resultados, publicacdes, etc:

Espera-se com esta atividade que os alunos tenham um amadurecimento em projeto de produtos mecatronicos,
projeto para manufatura e auxiliem na melhoria das condig¢des de ensino nos cursos de graduacéo e mestrado
profissional em mecatrénica. Entende-se que esta sera uma boa oportunidade para aproximacao de docentes,
sobretudo no que refere a publicagdes conjuntas coma atemética de ensino de engenharia em congressos nacionais
(COBENGE, CONEM, COBEF, ENAPET, SULPET) ou periodicos qualificados. Os resultados desta atividade
poderdo ser transferidos para outras institui cbes da rede | F e comunidade externa de forma colaborativa.

Qual sera a metodologia de avaliacéo da atividade pelo grupo:

Durante o periodo de execucdo desta atividade o acompanhamento serd continuo e realizado em reunides semanais.
Para cada produto a ser desenvolvido seraredigido um relatério de atividades, de modo que os alunos exponham as
experiéncias vivenciadas e proponham melhorias para serem ser implantadas de formaindividual e coletiva. A
avaliacdo desta atividade sera realizada mediante a aplicacdo de questionério com os alunos e professores
envolvidos e também pelo nimero de produtos técnicos e publicactes realizadas a partir desta atividade.

Atividade - Capacitacdo para alunos da mecatr 6nica

Avaliacéo:
Plenamente desenvolvido
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Relate os aspectos/ Avaliacdo Atividade:

Conforme planegjado foram ofertados minicursos e oficinas durante a SNCT para alunos do Curso de Engenharia
Mecatrénica. Ministraram o minicurso sobre SolidWorks Electrical e Routing os bolsistas do PET Mecatronica
Gustavo Fernandes e Gabriel Eiki Oshiro. A oficina sobre impresséo 3D foi ministrada pelo tutor e pelo bolsista
Diego Amorim. Esta atividade teve por parte dos participantes um aspecto bastante positivo. Pretende-se em 2019
dar continuidade a esta atividade proporcionando hovos minicursos e oficinas na Semana da Mecatronica e na
SNCT 2019.

CargaHoréria Data Inicio da Atividade Data Fim da Atividade
300 10/04/2018 15/10/2018

Descricao/Justificativa:

O curso de graduagéo em mecatronica conta com algumas UCs que utilizam softwares em seu desenvolvimento
pedagdgico. Nesta atividade, pretende-se que os bolsistas do PET Mecatrénica atuem como multiplicadores de
conhecimento para comunidade interna e externa através de minicursos. Dentre o0s softwares que poderdo ser
trabalhados destacam-se: SolidWorks, Matlab, Proteus, Arduino IDE, Excell, SciDAVis, entre outros. Cabe
ressaltar que alguns softwares contam com maodul os especificos que podem ser também objeto de capacitacdo
como por exemplo o SolidWorks. Com isto, alunos do PET Mecatronica envolvidos terdo uma experiéncia de
docéncia e oportunizaréo aos demais discentes do curso um conjunto de opcdes de minicursos para cumprir as
Atividades Complementares conforme o PPC do Curso.

Objetivos:

- Capacitar e aprimorar o conhecimento dos alunos do grupo PET mecatronica em softwares ou modulos de
softwares utilizados na mecatronica; - Promover minicursos para alunos do curso e comunidade externa para
multiplicar os conhecimentos adquiridos sobre o0s softwares e modul os de softwares; - Articular e integrar as acoes
de ensino, pesquisa e extensdo do PET Mecatrénica |FSC visando o fortalecimento das linhas de pesquisae a
ampliacéo de publicacdes cientificas.

Como a atividade serarealizada? (M etodologia):

A execucdo desta atividade € orientada pelo tutor e estimulada a ser desenvolvida pelos bolsistas do PET
Mecatronica. As etapas metodol 6gicas serdo desenvolvidas conforme descricdo a seguir: - Realizar uma enquete
com alunos do curso para relacionar os principais softwares e/ou modul os de softwares utilizados na mecatrénica; -
Realizacdo de capacitacdo dos alunos do PET Mecatrénica com auxilio de manuais, tutoriais, video aulas, material
de referéncia do software e auxilio do professor colaborador; - Preparacéo de minicursos contendo apresentacéo e
materiais didaticos necessarios para 0 evento; - Realizagdo do minicurso em evento como SNCT ou por fluxo
continuo conforme a necessidade.

Quais osresultados que se espera da atividade?

Resultados/ produtos esper ados com a atividade: melhorias para o Curso, para a Educacao, para a
sociedade, meios para a socializagdo dos resultados, publicaces, etc:

Espera-se com esta atividade que os alunos tenham aprimoramento no uso de softwares utilizados na mecatronica e
atuem como multiplicadores destes conhecimentos, principa mente, para alunos do curso de graduagéo. A
realizacdo desta atividade sera bastante importante na aproximagao entre docentes e discentes do curso, e a
disseminacdo de informacgdes podera auxiliar na elaboracéo de materiais didaticos para serem utilizados nas
unidades curriculares do curso de graduacdo em engenharia mecatrénica. Os resultados desta atividade também
poderdo ser transferidos para outras institui cbes da rede | F e comunidade externa de forma colaborativa.
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Qual serd a metodologia de avaliagdo da atividade pelo grupo:

Durante o periodo de execucdo desta atividade o acompanhamento seré continuo e realizado através de reunides
semanais. Para cada tipo software a ser estudado sera redigido um relatorio de atividades, de modo que os alunos
efetuem reflexdes e proponham melhorias para serem ser implantadas de formaindividual e coletiva. A avaliacéo
desta atividade ser& realizada mediante a aplicacéo de questiondrio com os participantes dos minicursos.
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